Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE

R480640200

AVENTICS série MSC Cilindros com
unidade guia

AVENTICS
série MSC
Cilindros
com
unidade

Os minicarros da série MSC da AVENTICS tém

um design compacto, requerem espag¢o minimo de
instalagdo e podem ser configurados de maneira

ideal para praticamente qualquer tarefa automatizada

de processamento. Uma ampla gama de opg¢des de
configuragéo fazem do minicarro um componente de
processamento realmente universal. Operagéo precisa e
confiavel, combinada com uma configuragédo personalizada
e adaptada a aplicacéo especifica, esses atributos
permitem que os minicarros assumam o papel do atuador
no processamento eficiente. A série MSC oferece alta
absorgéo de torque e estabilidade maxima. Além disso, ela
fornece recursos técnicos que garantem fungdes ajustadas
de forma ideal e processos com facil manutencéao.
Rapidos, seguros e eficientemente conectados com a
interface Easy-2-Combine especial, os minicarros podem
ser combinados com os outros componentes de um
sistema de processamento sem placas de montagem
adicionais.

Dados técnicos

Setor

@ De pistao

Curso

Principio de acao

Easy2Combine

pistdo duplo

Conexéo

Amortecimento

Precisao de repetibilidade

Pressao de operagao min.

Pressao de operagdo max

Temperatura ambiente min.

Temperatura ambiente max.

Fluido

Forga de pistdo em retracao, teoricamente
Forga de pistdo em extenséo, teoricamente
Velocidade max.

Comprimento de amortecimento

Energia de amortecimento
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Industria

16 mm

125 mm

com efeito duplo
apto

com pistao duplo
M5

pneumatico

0,3 mm

3 bar

10 bar

0°C

60 °C

Ar comprimido
218 N

182 N

0.8 m/s

7 mm

0.06 J
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

R480640200 serie MSC

Cilindros
com

Teor de 6leo do ar comprimido min. 0 mg/m? unidade

Teor de 6leo do ar comprimido max. 1 mg/m3 guia

Tamanho max. da particula S um 2024-04-06

Pressao para definir as forcas de pistao 6,3 bar

com guia de esfera sobre régua integrada Com guia linear com patins de esferas "High

Performance" integrada”

Peso 1.94 kg

Material

Material de caixa Aluminio

Superficie Caixa anodizado

Material haste do pistéo Aco inoxidavel

Material placa dianteira Aluminio

Superficie Placa dianteira anodizado

Material de vedacbes Poliuretano

Material mesa guia Aluminio

Superficie Mesa guia anodizado

Material trilho guia Aco, cromado

Superficie Trilho guia temperado

Material anéis centralizadores Aco inoxidavel

N° de material R480640200

Informacgdes técnicas

Precisao de repetibilidade apdés 100 cursos sucessivos: 0,02 mm

Precisao da reprodutibilidade na variante com batente final de elastémero: 0,3 mm
Comprimento de amortecimento em caso de variante com batente final em elastdmero: 10,5 mm
Versdo de chdo com conexdes de ar traseiras e laterais

Cursos intermediarios podem ser configurados.

Lote de fornecimento: incl. anéis centralizadores

R1 = Area de ajuste de curso para curso de avango

R2 = Area de ajuste de curso para curso de retorno

PE: amortecimento da posicao final: pneumatico/ batente final: elastémero

PM: amortecimento da posicao final: pneumatico/batente final: metal

O ponto de condensagao de pressao deve ser pelo menos 15 °C abaixo da temperatura ambiente
e do fluido e um maximo de 3 °C .

O teor de 6leo do ar comprimido deve permanecer constante durante toda a vida util.

Por favor, use exclusivamente éleos autorizados pela AVENTICS. Para mais informacdes consulte
o documento "Informacdes técnicas" (disponiveis no https://www.emerson.com/en-us/support).

Dimensoes
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE

AVENTICS

série MSC
R480640200 e
Cilindros
com
MSC-25 .
unidade
N3 x M8 x 16 N2x @12 F7 x 2,1
9 98
| 6 x M6 x 9,9
'\ +6XxD12F7x21 40 4 x M6 x 12
I &) ® 5 o o © © © 3 [
_ \( ®
f o ©®© @ 9o
a Y !o! ® !ol 1 o I
(32}
40 40 40 40 40 40 | 30
0 40 I
E © =}
60
[ oo )
[}
N1 x M6 x 16(min) 40,37 4XxD12F7 x 2,1 (0
T +4 x M6 x 13,9(min)
I 1 o0 0 0 ® ) $g ®
2 ﬂIEdIE % » © pood |g - o
ek I M I
\
45 ;
40 40 85
* = anéis centralizadores
N° de material @ De pistdo Curso E N1 \3 N3
R412019030 25 125 200 4 4 5
R480643827 25 125 200 4 4 5
R412019041 25 125 200 4 4 5
R480640211 25 125 200 4 4 5
R412019031 25 150 240 6 4 5
R480643828 25 150 240 6 4 5
R412019042 25 150 240 6 4 5
R480640212 25 150 240 6 4 5
R412019032 25 200 320 6 4 7
R480643829 25 200 320 6 4 7
R412019043 25 200 320 6 4 7
R480640213 25 200 320 6 4 7
Dimensodes
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

série MSC
R480640200 e
Cilindros
com
MSC-20 .
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* = anéis centralizadores
N° de material @ De pistao Curso B N1 N2 N3
R412018917 20 125 200 6 4 5
R480643817 20 125 200 6 4 5
R412019005 20 125 200 6 4 5
R480640205 20 125 200 6 4 5
R412018918 20 150 240 6 4 5
R480643818 20 150 240 6 4 5
R412019006 20 150 240 6 4 5
R480640206 20 150 240 6 4 5
R412018919 20 200 320 6 4 7
R480643819 20 200 320 6 4 7
R412019007 20 200 320 6 4 7
R480640207 20 200 320 6 4 7
Dimensdes
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

R480640200 serl_e_ MSC
Cilindros
com
MSC-16 unidade
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* = anéis centralizadores
N° de material @ De pistdo Curso = N1 N2 N3
R412019175 16 125 200 12 4 5
R480643808 16 125 200 12 4 5
R412019188 16 125 200 12 4 5
R480640200 16 125 200 12 4 5
R412019176 16 150 240 12 4 5
R480643809 16 150 240 12 4 5
R412019189 16 150 240 12 4 5
R480640201 16 150 240 12 4 5
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

série MSC
R480640200 o
Cilindros
. ~ com
Dimensbdes unidade
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R*: versédo de chao com conexdes de ar apenas traseiras
S*: versdo de chdo com conexdes de ar traseiras e laterais
Dimensobes
@ De pistéo a D1 g D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G1/8 M16x1,5 50 11.2 37.5 17.3 17.3 38.2 11.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 22.9 46.5 13.2
@ De pistéo
16 7.7 11.2 - - - 12 47 6.5 17.7
20 12.2 11.7 5.5 4.2 1 15 57 8 30
25 21.7 16.2 6.9 52 1.5 15 62 9 31
@ De pistao L6 L7 R2 W1 W2-R W2-S W3-R W3-S W4
16 2 10 3 76 31 31 60.5 60.5 30
20 21 10 3 92 10 21 74 74 35
25 2.1 12 3 112 " 14 92 92 44
@ De pistao W5 W6 w7
16 W1/2 - -
20 W1/2 2 4
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE

R480640200

@ De pistéo

25

W1/2

25

4.8

AVENTICS
série MSC

Cilindros
com
unidade
guia
2024-04-06

Medidas que dependem da elevacgao

@ De pistao S=80 EB S=100 EB S=125 EB S=150 EB S$=200 EB S=50 L1-R S=100 L1-R
16 2 2 2 2 2 - 126.8 172.8 192.8
20 2 2 2 2 2 2 137.9 182.9 202.9
25 2 2 2 2 2 2 149.1 195.1 215.1
S$=125L1-R S=150L1-R = S=200 L1-R S$=100L1-S S=125L1-S S=150L1-S S=200L1-S
16 281.3 306.3 - 137.7 183.7 203.7 292.2 317.2 -
20 287.4 327.4 402.4 162.8 207.8 227.8 3123 352.3 427.3
25 292.1 332.1 4071 172.8 218.8 238.8 315.8 355.8 430.8
S§=100 L2 S$=100 R1
16 115.4 161.4 181.4 269.9 294.9 - 8.7 8.7 8.7
20 125.5 170.5 190.5 275 315 390 12.4 12.4 12.4
25 134.5 180.5 200.5 2775 317.5 392.5 10.5 1.5 1.5
@ De pistao S=125 R1 S$=150 R1 S$=200 R1
16 8.7 8.7 -
20 12.4 12.4 12.4
25 1.5 1.5 1.5
A
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

série MSC
R480640200 o
Cilindros
3 ~ com
fator de corregao (a, d) fator de corregao (a, d) unidade
vertical horizontal guia
D
- stat.| Mgo = (F + F) - D . stat| Mgy = Fg- A+ F D ﬂ
dyn.| Mg = Fg - D dyn| Mg = Fg- A
Myx; Mxo Fo
[
stat.| Mgo= Fg* B
k)MB ’7 dyn.| M¢ = Fg-B
My; Myo
B
B
- stat.]| Mpo = (Fg +F) *B Ma
| dyn.| My = Fg+B (\
- = stat.| Mpp=F - B
F - dyn.| My =0
FoiF ‘ 1
My Mg M
d dyn. M—’: + M—': + M—Z <1
Mgo , Meo | Mco
m;'Mm stat Mzo * Myo * Mxo <1
M M F=me<aFG=m-+ga=1250-V¥H
dyn. M_? + M—Z <1 F = for¢ca de desaceleragéo [N] Fg = for¢a da gravidade [N] m = massa de
v v carga [kg] a = desaceleragdo [m/s?] g = aceleragdo da gravidade 9,81 [m/s?]
stat. —A40 4 —B0 <1 V = velocidade H = comprimento do curso do amortecedor [mm]
Mz~ Myo
F=me<aFG=m-ga=1250-V¥H
F = forca de desaceleragdo [N] Fg = forga da gravidade [N] m = massa de
carga [kg] a = desaceleragao [m/s?] g = aceleragéo da gravidade 9,81 [m/s?]
V = velocidade H = comprimento do curso do amortecedor [mm]
fator de corregéo (a, d) Massa maxima movimentada
V [m/s]
0,8 \
s 0,7
0,6
D d i 05
1 0,4
0,3
a 0,2
A 0,1 M
S NI
10

m [kg]

V = velocidade [m/s]
m = massa
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

R480640200

Velocidade necessaria para fator
de correcao durante a recolha e a

série MSC
Cilindros
com

Velocidade necessaria para fatQf,@dgqge
corregéo durante a saida, vertical, guia

saida, horizontal para baixo 2024-04-06
km km
2 — 12
1,9 =
- 1,15 i—— -y
18 i _|{7 Q\\::::::\
1,7 11 N~ By
1,6 N N
15 1,05 N \ N
14 — 1 O\
13 2
1,2 W 0,95 X\ s‘:,o \
" ’ K
1 09
0.1 1 10 0.1 1 10
m (kg m [kg]

* em retragdo

** em extensdo

V =5s/1000 * t « km
V = velocidade [m/s]
S = curso

Velocidade necessaria para fator de
correcao durante a recolha, vertical,
para baixo

k
m
14
f———

[ ~~ \\\‘~\

\ \\\:\‘\\
1,3

N \\\
1,25 o}o
N
12 \ \e 3 \
N2

1,15 @ %\
1.4

0,1 1 10

V =s/1000 « t « km

V = velocidade [m/s]

S = curso [mm]

t = Tempo [s] para um curso
m = massa

V =5/1000 « t « km

V = velocidade [m/s]

S = curso [mm]

t = Tempo [s] para um curso
m = massa

Velocidade necessaria para fator de
correcao durante a recolha, vertical,
para cima

3
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D29
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— v,
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' ©,
N
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14 i e e
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0,1 1 10
m [kg]
V =5/1000 « t « km
V = velocidade [m/s]
S = curso [mm]
t = Tempo [s] para um curso
m = massa
s
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Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

R480640200 serie MSC
Cilindros
. , . . , , com
Velocidade necessaria para fator de Velocidade de saida max. unidade
correcao durante a saida, vertical, Ky guia
I 08
para cima o 04.06
n NN T
) \\
17 T . 0,5 (N
16— § NN
| 5 iy oA >R
" 8/ 02 NN
14 | / D&/ . / 0:1 \\:\\:EEES:\\__::\
- 5 ?"/// L %’1 1 o8 212|016 zzmm[sk]
A m kg
12— 1 — Eald
V =+s « kv
1,10 - c e V = velocidade [m/s]

S = curso [mm]
m [kg] m = massa

V =5s/1000 * t « km

V = velocidade [m/s]

S = curso [mm]

t = Tempo [s] para um curso
m = massa

Capacidade

M = torque max. permitido

fator de correcgao (a)

Mx0 torque es- MyO0 torque es- Mz0 torque es- Mx torque di- My torque di- Mz torque di-

2B e afmmpt) — dmm2) o M[Nm] tatico M [Nm]  tatico M [Nm] némico M [Nm] namico M [Nm] namico M [Nm]
16 50 85,5 15 38 29 29 7 76 76
20 50 90.5 20 93 65 65 10 13.3 13.3
25 50 96.5 24 100 90 90 15.3 13 13

4

d

) EMERSON. 10



Minicarro, Série MSC-HG-PM/PE AVENTICS

R480640200 serie MSC
Cilindros

i com
Vista geral unidade

S74

NOTA: Este desenho com uma vista geral serve como orientagdo para os locais onde os diferentes acessoérios podem ser fixados no cilindro. A ilustracdo
foi simplificada para este fim. Por isso, ndo devem ser tiradas conclusdes quanto as verdadeiras medidas e dimensdes das pecas.

Peso das pegas moveis [kg]

@ De pistao

16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 1 1 1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085
16 -

20 1.54

25 2.445

S = curso
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