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Médulo de bloqueo, Serie AV

Datos técnicos

Sector

Accionamiento

Presion de pilotaje min.

Presion de pilotaje max.

Tension de funcionamiento DC, min.
Tension de funcionamiento DC, max.
Tipo

Conexién del sensor

Caida de tensién U con Imax

Tipo de proteccién sensor

Tension de servicio valvula de pilotaje
Tolerancia de tensién DC

Consumo de potencia

Indicador: LED

Tipo de proteccién valvula de pilotaje
Tipo de conexién de aire comprimido entrada
Caudal nominal Qn

Tipo

Orificio 2/ 4

412

Industria

eléctrico

3.5 bar

7 bar

10V DC

30vDC

PNP

M8x1

<25V

IP65

24V DC

-10% / +10%
1.3W

Amarillo

P67

Racor instantaneo
400 I/min

Valvula de corredera manual, solapamiento
positivo
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Conexién de aire comprimido 12 (Escape)
Presion de funcionamiento min.
Presion de funcionamiento max.

Temperatura ambiente min.

Temperatura ambiente max.
Temperatura del medio min.
Temperatura del medio max.

Fluido
Peso

Material carcasa

Material juntas
N° de material

Informacion técnica
Solo se aplica una duracion de conexion del 100 % para valvulas montadas de forma individual.
En estado no pilotado, la sefal de sensor esta en “high®

Dimensiones
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Made in France
Max 10 bar / 145 PSI
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4: output
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0 bar
10 bar
0°C
50 °C
0°C
50 °C

Aire comprimido

0.111 kg
Aluminio

Caucho de nitrilo butadieno

R422101518

90,58)

1) Sensor conector M8 de 3 pines
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PNP electrénico

La orientacion de los pines depende de la posicién angular del sensor, que puede ser arbitraria.

2) Alimentacion del aire de pilotaje
3) Alimentacion del aire de pilotaje

4) Conexion 2, lado de valvula 5) Conexién 4, lado de valvula 6) Conducto de trabajo 2 7) Conducto de trabajo 4
Unién neumatica a las valvulas de placa base, apta para todos los tamafios de las series AV03 y AV05

Presién de pilotaje minima (en
funcion de la presidn de servicio)
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p1 = presién en conexioén 2 y 4, p2 = presion de pilotaje

Esquema de conexiones del sensor

01: +Vs
PNP 04: OUTPUT
03:0V

Ocupacién de pines de valvula de
pilotaje previo M8x1 (de 3 pines)
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(1) BN=marrén (3) BU=Azul (4) BK=negro
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