Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

R412018919

de guiado
AVENTICS
serie MSC

2024-04-06

Cilindros de guiado AVENTICS serie MSC

Las mini guias de AVENTICS serie MSC tienen un
disefio compacto, apenas necesitan espacio de
instalacion y se pueden configurar de forma 6ptima
para practicamente cualquier tarea de manipulacion
automatizada. {1}La versatilidad de sus posibilidades
de configuracion convierten a la mini guia en un

componente de manipulaciéon auténticamente universal.

{1} El funcionamiento preciso y fiable acompafiado
de una configuracion y personalizacion para cada
aplicacion: estas propiedades hacen que las mini
placas deslizantes asuman el papel de actuador en
una manipulacion eficiente. La serie MSC aporta

absorcion de par elevada y maxima estabilidad. Ademas,
presenta unas caracteristicas técnicas que garantizan
funciones 6ptimamente adaptadas y procesos de facil
mantenimiento. Rapido, seguro y conectado de forma
eficiente con la Interfaz especial Easy-2-Combine, las

mini placas deslizantes se pueden combinar con los otros
componentes de un sistema de manipulacioén sin placas de

montaje adicionales.

Datos técnicos

Sector

@ del émbolo

Carrera

Principio activo

Easy2Combine

eémbolo doble

Orificio

Amortiguacién

Presion de funcionamiento min.
Presién de funcionamiento max.
Temperatura ambiente min.
Temperatura ambiente max.
Fluido

Fuerza de émbolo durante retraccion, tedrica
Fuerza de émbolo durante extraccion, tedrica

Velocidad max.
Longitud de amortiguacion
Energia de amortiguacion

Contenido de aceite del aire comprimido min.
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Industria

20 mm

200 mm

de efecto doble
compatible

con émbolo doble
G 1/8

elastico

1 bar

10 bar

0°C

60 °C

Aire comprimido
297 N

396 N

0.8 m/s

1.2 mm

04J

0 mg/m3

&5

EMERSON

1



Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

de guiado
R41201891
018919 AVENTICS
serie MSC
Contenido de aceite del aire comprimido max. 1 mg/m?
2024-04-06

Tamafio-de_barticutas max. 5

Presion para determinar las fuerzas de émbolo 6,3 bar

con guia de bolas integrada Con patin de bolas sobre railes integrado de alto
rendimiento
Peso 4.12 kg
Material
Material carcasa Aluminio
Superficie Carcasa anodizado
Material vastago Acero inoxidable
Material placa frontal Aluminio
Superficie Placa frontal anodizado
Material juntas Poliuretano
Material mesa de guia Aluminio
Superficie Mesa de guia anodizado
Material riel de guia Acero, cromado
Superficie Riel de guia templado
Material anillos de centraje Acero inoxidable
N° de material R412018919

Informacion técnica

Precision de repeticion después de 100 carreras consecutivas: 0,3 mm
Versién de la base con conexiones de aire detras y en el lateral

Las carreras intermedias pueden configurarse.

Volumen de entrega: incl. anillos de centraje

R1 = gama de ajuste de carrera para el avance

R2 = gama de ajuste de carrera para el retorno

@ 8 tiene otra superficie de referencia.

El punto de condensacion de presion se debe situar como minimo 15 °C por debajo de la
temperatura ambiental y del medio, y debe ser como max. de 3 °C .

El contenido de aceite del aire comprimido debe permanecer constante durante toda la vida util.

Utilice solo aceites permitidos por AVENTICS. Encontrara mas informacion en el documento
“Informacion técnica” (disponible en el https://www.emerson.com/en-us/support).
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE

R412018919

Dimensiones

Cilindros
de guiado
AVENTICS
serie MSC

2024-04-06
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R*: version de la base con conexiones de aire solo detras
S*: version de la base con conexiones de aire detras y en el lateral
** @ 8 tiene otra superficie de referencia.
Dimensiones
@ del émbolo @ D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
8 M5 M10x1 28 9.6 20.5 - 7.5 19.5 -
12 M5 M12x1 34 5.7 25 11.2 11.2 24.5 5.7
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G 1/8 M16x1,5 50 11.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 229 46.5 13.2
@ del émbolo Hé-S H7 H8 H9 H10 L3 max. L4 L5 2) L6
8 55 18 - - - 16 9.8 - 1.9
12 5.7 8.3 - - - 20.2 7.2 22.5 2
16 7.7 1.2 - - - 18.4 6.5 17.7 2
20 12.2 1.7 515) 4.2 1 27.9 8 30 21
25 217 16.2 6.9 5.2 1.5 29.2 9 31 21
@ del émbolo L7 R2 max. W1 W2-R W2-S W3-R W3-S W4 W5
8 6 9.1 50.2 - 19.3 - 30.5 18 W1/2
12 8 14 66 28.8 28.8 53 53 24.5 Wi1/2
4
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

R412018919 de guiado
AVENTICS
@ del émbolo
16 10 12.4 76 31 31 60.5 60.5 30 2024v44-00
20 10 19.9 92 10 21 74 74 35 W1/2
25 12 222 12 1 14 92 92 44 w172
@ del émbolo W6 w7
8 - _
12 = =
16 - -
20 2 4
25 25 48

Medidas en funcion de la carrera

@ del émbolo S=10 EB S=20 EB S=30 EB S=40 EB S=50 EB S=80 EB S=100 EB S=125EB S=150 EB

S$=100 L1-R

12 - 101 101 101 M1 126 172 192 -

16 - 103.5 103.5 103.5 113.5 128.5 174.5 194.5 283

20 2 115 115 115 125 140 185 205 289.5
25 2 128.5 128.5 128.5 138.5 151.5 197.5 217.5 294.5

S$=200L1-R  S=10L1-S $=100 L1-S

8 - - 81.7 81.7 91.7 101.7 121.7 171.7 -

12 - - 117.9 117.9 117.9 127.9 142.9 188.9 208.9
16 308 - 114.4 114.4 114.4 124.4 139.4 185.4 205.4
20 329.5 404.5 139.9 139.9 139.9 149.9 164.9 209.9 229.9
25 334.5 409.5 152.2 152.2 152.2 162.2 175.2 221.2 241.2

S=125L1-S S=150L1-S S=200L1-S

8 - - - 735 735 83.5 93.5 113.5 163.5
12 = 88.8 88.8 88.8 98.8 113.8 159.8
16 293.9 318.9 - 90.4 90.4 90.4 100.4 115.4 161.4
20 314.4 354.4 429.4 100.5 100.5 100.5 110.5 125.5 170.5
25 318.2 358.2 433.2 1.5 11.5 11.5 121.5 134.5 180.5

S=10 R1 max. S=20 R1 max. S=30 R1 max. S=40 R1 max. S=50 R1 max.

12 179.8 - 7.7 7.7 7.7 7.7 7.7
16 181.4 269.9 294.9 - 10.7 10.7 10.7 10.7 10.7
20 190.5 275 315 390 18.4 18.4 18.4 18.4 18.4
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

de guiado
R412018919 AVE?\ITI oS
@ delémbolo  S=100L2 = S=125L2  S=15012
25 2005 2775 3175 392.5 17.5 17.5 17.5 175  2024r04-06
[ I I I I I I I I I ]
. . . $=100 S=150
@ del émbolo  S=80 R1 max. R1 max. _ R1 méax.
12 77 77 - _ _
16 10.7 10.7 10.7 10.7 -
20 18.4 18.4 18.4 18.4 18.4
25 175 175 175 175 175
Dimensiones
MSC-25
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1
q 98
| 6 x M6 x 9,9
& +6xB12F7 x 2,1 40 4 x M6 x 12
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* = anillos de centraje

N° de material @ del émbolo Carrera

R412019030 25 125 200 4 4 5
R480643827 25 125 200 4 4 5
R412019041 25 125 200 4 4 5
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

R412018919 de guiado
AVENTICS
serie MSC

N° de material @ del émbolo Carrera E N1 \4 \E)

R480640211 25 125 200 4 4 5 2024-04-06

R412019031 25 150 240 6 4 5

R480643828 25 150 240 6 4 5

R412019042 25 150 240 6 4 5

R480640212 25 150 240 6 4 5

R412019032 25 200 320 6 4 7

R480643829 25 200 320 6 4 7

R412019043 25 200 320 6 4 7

R480640213 25 200 320 6 4 7

Dimensiones

MSC-20
7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1 +6 X @9 F7 x 2,1
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* = anillos de centraje

N° de material @ del émbolo Carrera

R412018917 20 125 200 6 4 5
R480643817 20 125 200 6 4 5
R412019005 20 125 200 6 4 5
R480640205 20 125 200 6 4 5

4

d

/ EMERSON. &



Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

R412018919 de guiado

AVENTICS

serie MSC

N° de material @ del émbolo Carrera E N1 [\ N3

R412018918 20 150 240 6 4 5 2024-04-06
R480643818 20 150 240 6 4 5
R412019006 20 150 240 6 4 5
R480640206 20 150 240 6 4 5
R412018919 20 200 320 6 4 7
R480643819 20 200 320 6 4 7
R412019007 20 200 320 6 4 7
R480640207 20 200 320 6 4 7

Dimensiones
MSC-16

N3 x M6 x 17,8 N2x®9F7x2,1T 6xM5x7.9 64 2 x M5 x 10
+6XPIF7 x2,1
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* = anillos de centraje

N° de material @ del émbolo Carrera

R412019175 16 125 200 12 4 5
R480643808 16 125 200 12 4 5
R412019188 16 125 200 12 4 5
R480640200 16 125 200 12 4 5
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

de guiado
R412018919 9
AVENTICS
serie MSC
N° de material @ del émbolo Carrera E N1 N2 \E)
R412019176 16 150 240 12 4 5 2024-04-06
R480643809 16 150 240 12 4 5
R412019189 16 150 240 12 4 5
R480640201 16 150 240 12 4 5
factor de correccion (a, d) factor de correccion (a, d)
vertical horizontal
D e Mg
stat.]| Mgy = (Fg + F) - D F l My; Myo
8 r— ] stat.| Mgg = Fg* A+ F - D
dyn.| Mg = Fg + D J : dyn.| Mg = Fg- A
Al
My; Mxo lFG
=1
stat.| Mgo= Fg* B
\)MB { —‘ dyn.| Mg = Fg- B
My; Myo
B
B
stat.| Mpo = (Fg+F) B u
dyn.| My = Fg-B
- stat.| Map=F + B
F ] i dyn.| Mp =0
FgiF ‘1
L) dyn. m-:‘ + m-‘z + m-‘; <1
Mao , Meo | Moo
m;'Mm stat. Mzo * Myo * Mxo <1
M, Mg F=me+aFG=m-ga=1250-V¥H
dyn. M, + M, <1 F = fuerza de retardo [N] Fg = fuerza de peso [N] m = masa de carga [kg] a
v v = retardo [m/s?] g = aceleracién de la gravedad 9,81 [m/s?] V = velocidad H
stat. M—A" + M—BO <1 = longitud de carrera de amortiguador [mm]
20 YO

F=me<aFG=m-ga=1250-V¥H

F = fuerza de retardo [N] Fg = fuerza de peso [N] m = masa de carga [kg] a
= retardo [m/s?] g = aceleracion de la gravedad 9,81 [m/s?] V = velocidad H
= longitud de carrera de amortiguador [mm]
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

de guiado
R412018919
AVENTICS
Y , . , . serie MSC
factor de correccion (a, d) Masa movil maxima
2024-04-06
[m/s] -
08 ~
s 0,7 \
0,6 \
D .
d ‘? 0,5 N
! 0,4 ™N NY \T
0,3
a 0,2
A 0.1 s & & &
% 1 — &70
m [kg]
V = velocidad [m/s]
m = masa
Factor de correccion velocidad Factor de correccion velocidad
necesaria de retraccion y necesaria de extraccion, vertical,
extraccion, horizontal hacia abajo
km km
2 P, * 1,2
1’9 . *%
18 = HSQ\ ]
1 == 1 ISR NN NN
1,6 N ™ N
1,5 1,05 N \ \ \‘
1,4 e ——| ) 9%‘
1,3 S)
1,2 = 0,95 g‘ - G% \
"I
1 0,9
0,1 1 10 0,1 1 10
m [kgl m [kg]
* i e V =s/1000 ¢ t * ki
**egnrzgigzggn V= 3e|ocidad [m;];]
V =5/1000 * t « km S = carrera [mm]
V = velocidad [m/s] t = tiempo [s] para una carrera
S = carrera m = masa
&
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

de guiado
R412018919 AVENTICS

serie MSC

Factor de correccion velocidad Factor de correccion velocidad

hacia abajo hacia arriba
km K
14
19
— — L)
1,35 \:\\\:::::§\ 181 §
13 . N I 8/ §)
N \ N 1,7 O,
1,25 % 3 1 7 /
12 % / & /|
: \ \S %\ 15 H V ///
1,15 \ 2 %’\ LA L A7
14 -
1,1 ‘
0,1 1 10 13
m [kl 0,1 1 10
m [kg]
V =s/1000 « t « km
V = velocidad [m/s] V =5/1000 « t « km
S = carrera [mm] V = velocidad [m/s]
t = tiempo [s] para una carrera S = carrera [mm]
m = masa t = tiempo [s] para una carrera
m = masa
Factor de correccidn velocidad Velocidad de extraccion max.
necesaria de extraccion, vertical, K,
hacia arriba .
0,7
Km 0,6 \
1,7 T— 0,5 \
1 g 04 J
N i
1,6 I 7 I 7L 0 \\\
15 9 & 0 NN
14 | / 5:»/ / 0’1 I Nags sy
o ; — T T —
/ o 0 28 |@12/@16 | | @20| @25
13 p 0% 0,1 1 10 i
1,2 T asl Cald
T l i V =+s « kv
1.1 V = velocidad [m/s]
0.1 L 10 S = carrera [mm]
m [kg] m = masa
V =5/1000 * t » km
V = velocidad [m/s]
S = carrera [mm]
t = tiempo [s] para una carrera
m = masa
Capacidad de carga
s
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

de guiado
R412018919 AVENTICS

serie MSC
2024-04-06

M = par de giro max. admisible

factor de correccién (a)

MxO0 par estd- MyO0 par estd- Mz0 par estd- Mx par dina- My par dina-

hFERiEEE edidnlza | R s &) elffan) ticoM [Nm]  ticoM[Nm] = ticoM[Nm] micoM[Nm] mico M [Nm]
R412019204 8 10 45 14 7 7 7 1.1 1.9
R412019205 8 20 50 14 7 7 7 1.1 1.9
R412019206 8 30 60 14 7 7 7 1.1 1.9
R412019207 8 40 70 14 7 7 7 1.1 1.9
R412019208 8 50 80 14 9 13 13 1.3 2.9
R412019209 8 80 125 14 13 25 25 1.3 38
R412019190 12 10 54.5 16 20 14 14 4.2 4.4
R412019191 12 20 59.5 16 20 14 14 4.2 4.4
R412019192 12 30 64.5 16 20 14 14 4.2 44
R412019193 12 40 745 16 20 14 14 4.2 4.4
R412019194 12 50 84.5 16 23 19 19 4.6 56
R412019195 12 80 125 16 33 32 32 5.2 8.2
R412019196 12 100 145 16 33 32 32 52 8.2
R412019168 16 10 555 15 35 25 25 6.5 6.6
R412019169 16 20 60.5 15 35 25 25 6.5 6.6
R412019170 16 30 65.5 15 35 25 25 6.5 6.6
R412019171 16 40 755 15 35 25 25 6.5 6.6
R412019172 16 50 855 15 38 29 29 7 76
R412019173 16 80 126 15 74 58 58 8.7 12.8
R412019174 16 100 146 15 74 58 58 8.7 12.8
R412019175 16 125 198.5 15 88 118 118 15.2 312
R412019176 16 150 2235 15 88 119 119 15.2 312
R412018910 20 10 60.5 20 87 57 57 96 12
R412018911 20 20 65.5 20 87 57 57 96 12
R412018912 20 30 70.5 20 87 57 57 96 12
R412018913 20 40 805 20 87 57 57 96 12
R412018914 20 50 90.5 20 93 65 65 10 13.3
R412018915 20 80 130.5 20 116 99 99 17 19
R412018916 20 100 150.5 20 116 99 99 17 19
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

R412018919

de guiado
AVENTICS

- - ‘ /|
MxO0 par esta- MyO0 par esta- Mz0 par esta- Mx par dinda- My par dina-

Pt 2edlameels | Sk g ticoM [Nm]  ticoM[Nm] = ticoM[Nm] micoM[Nm] mico M [Nm]
R412018917 20 125 201 20 126 136 136 19 406
R412018918 20 150 2335 20 126 152 152 19 454
R412018919 20 200 296 20 126 179 179 19 53.4
R412019023 25 10 675 24 100 ) ) 229 19.5
R412019024 25 20 725 24 100 90 90 22.9 19.5
R412019025 25 30 775 24 100 90 ) 229 19.5
R412019026 25 40 875 24 100 90 ) 229 19.5
R412019027 25 50 96.5 24 100 90 90 15.3 13
R412019028 25 80 137 24 110 129 129 18.8 208
R412019029 25 100 157 24 110 129 129 18.8 20.8
R412019030 25 125 201 24 145 180 180 204 441
R412019031 25 150 2365 24 145 201 201 20.4 492
R412019032 25 200 299 24 145 236 236 204 57.8
N° de material m;gi; ?,T:i
R412019204 1.9
R412019205 1.9
R412019206 1.9
R412019207 1.9
R412019208 2.9
R412019209 38
R412019190 4.4
R412019191 4.4
R412019192 4.4
R412019193 4.4
R412019194 56
R412019195 8.2
R412019196 8.2
R412019168 6.6
R412019169 6.6
R412019170 6.6
R412019171 6.6
R412019172 76
R412019173 12.8
R412019174 12.8
R412019175 312
R412019176 312
R412018910 12
R412018911 12
R412018912 12
R412018913 12
R412018914 13.3
R412018915 19
R412018916 19
R412018917 4056
R412018918 454
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE

R412018919

N° de material mi:gijl ?,'\T:]i
R412018919 53.4
R412019023 19.5
R412019024 19.5
R412019025 19.5
R412019026 19.5
R412019027 13
R412019028 20.8
R412019029 20.8
R412019030 441
R412019031 49.2
R412019032 57.8

Cilindros
de guiado
AVENTICS
serie MSC

2024-04-06

Plano de vista general

CCO4

INDICACION: Este plano de vista general sirve como orientacién para saber en qué lugares pueden fijarse al cilindro los diferentes accesorios. Para ello se

ha simplificado la representacion. En consecuencia, no esta permitido hacer deducciones concretas sobre datos de medidas.
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Mini cuna, Serie MSC-HG-EE Cilindros

de guiado
R412018919 AVENTICS

serie MSC
2024-04-06

Peso de las piezas moviles [kg]

@ del émbolo S=10

8 0.14 0.14 0.155 0.165 0.195 0.265 - - -
12 0.255 0.255 0.26 0.28 0.315 0.403 0.46 - -
16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 1 1 1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085
8 —

12 -

16 -

20 1.54

25 2.445
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