Juego de amortiguador para el ajuste de 2023-10-25
longitud de carrera
R402002805
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Datos técnicos
Sector Industria
Tipo @ 25 mm

@ 32 mm

@ 40
Material
N° de material R402002805
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Juego de amortiguador para el ajuste de 2023-10-25

longitud de carrera
R402002805

1) Juego de amortiguador

2) Juego de amortiguador

3) Tope

4) Soporte para amortiguador
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M = masa movil
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Juego de amortiguador para el ajuste de

longitud de carrera

2023-10-25
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