4

AVENTICS™ Préhenseurs AVENTICS série «%
UPG N
EMERSON.



Préhenseurs AVENTICS série UPG 2
2024-02-07

Série UPG

La série AVENTICS UPG est un préhenseur paralléle a deux doigts qui se caractérise par ses forces de préhension
élevées, sa précision et le mouvement exact des machoires de serrage. lls peuvent étre sélectionnés en fonction des
exigences de I'application et équipés de maniére flexible de doigts de préhension spécifiques aux objets.

* Préhenseur paralléle a 2 doigts
* Avec piston magnétique
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Série UPG

Avec piston magnétique
Préhenseur paralléle a 2 doigts

[
ST
Type Force Force Force Force Lon- Masse Course Heures Temps Masse Consom- Poids Référence
de pré- de pré- de pré- depré- gueur de par de fer- d'ou- dela mation [kgl
hen- hen- hen- hen- de doigt doigt meture verture piéce d'air
sion sion  sion to- sionto- doigt max. [mm] a6ébar a6bar recom- par
effec- effec- taleef- taleef- admis- admise [s] [s] man- course
tive par tive par fective fective sible [kgl dée double
doigt doigt dupré- dupré- maxi [kgl pour
du pré- dupré- hen- hen- [mm] 1 bar
hen- hen- seur seur [ecm?]
seur seur interne, ex-
interne, ex- mini terne,
min. terne, [N] mini
[N] min. [N]
[N]
UPG- 66 61.5 132 123 50 0.1 25 0.02 0.02 0.62 25 0.08 R412026301
P-40
UPG- 725 70 145 140 64 0.18 4 0.02 0.02 0.7 5 0.15 R412026302
P-50
UPG- 135 125 270 250 80 0.35 6 0.03 0.03 1.25 10 0.28 R412026303
P-64
UPG- 232.5 207.5 465 415 100 0.6 8 0.04 0.04 21 225 0.5 R412026304
P-80
UPG- 362.5 330 725 660 125 1.1 10 0.07 0.07 3.3 45 0.81 R412026305
P-100
UPG- 585 540 1170 1080 160 21 13 0.1 0.1 54 87 1.35 R412026306
P-125
UPG- 885 820 1770 1640 200 3.5 16 0.15 0.15 8.2 164 2.6 R412026307
P-160
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* Préhenseur fermé
** Préhenseur ouvert
1) min.
2) Maxi
3) Doville @D2 hé D2 dans boitier pour raccord de préhenseur en bas (2x)
4) Douille @D1 h6 @D1 H7 dans machoire a semelle pour raccord de doigt en bas (4x)
5) Dovuille @D1 h6é ID1 dans méachoire a semelle pour raccord de doigt en bas (4x)

Référence A B C D1 H7 D2 H7 D3 H7 D4 H7 D5 D6 D7
R412026301 24 45 24 4 5 - - 25 4.8 2.6
R412026302 30 57 30 5 6 - - 3,3 5,8 3,3
R412026303 38 64 36 6 8 4 4 4,2 7,25 4,2
R412026304 48 80 42 8 8 - 4 4,2 7,25 5,1
R412026305 54 100 50 10 10 5 5 5,1 9 6,6
R412026306 62 125 60 10 12 6 6 6,8 10,5 9
R412026307 76 160 72 14 12 6 6 6,8 10,5 9

Référence D8 E F G1 H | K L1* L1** M1
R412026301 4.8 - 247 M3 38 9 0.7 26.5 215 M2
R412026302 5,8 - 31 M5 42 13 1 33,5 255 M5
R412026303 7,25 70 39 M5 52 15 1 40,5 28,5 M5
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Référence
R412026304 9 87 49 M5 63 20 1 53 37 M5
R412026305 1" 105 55 G1/8 81 24 1 67 47 M5
R412026306 14 130 63 G1/8 100 26 1 87 61 M5
R412026307 14 162,5 77 G1/8 125 32 1 109 77 M5
Référence M2 M3 M4 N (0] P (@] R T1 T2
R412026301 M3 M2 M2.5 14.8 14.9 6.8 9.5 3.5 4 -
R412026302 M4 M2,5 M3 18,6 19 10 9.5 3,8 4.5 -
R412026303 M5 M2,5 M4 21 20,3 12 11 43 6 6
R412026304 M5 M2,5 M5 26 26,8 14,4 12 4,2 6 8
R412026305 M6 M3 M6 32,7 33,3 17,8 14 4,8 7 6
R412026306 M8 M3 M6 39 455 19,7 14 43 7 10
R412026307 M8 M3 M10 50 57,9 26 16 53 7 12
Référence T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9 u1 UK} X1
R412026301 4 3.5 8 16 14 - 6.1 22 2 32
R412026302 6 3.5 1 19 18 - 8,5 22 2,5 35
R412026303 6 35 12 24,1 25 5 10 2.6 2,5 42
R412026304 4 3.5 15 33 24 - 10 26 25 52
R412026305 6 55 14 35 28 5 14,2 3.1 3 66
R412026306 6 55 20 39,5 38 6 13 3.1 3 82
R412026307 6 5,5 20 55,5 41 7 17 4 3 100
Référence X2 X3 X4 X5 X6 X7 X8 X9 X10 X11
R412026301 - 1 22 8 18.6 32 18 - 20 6.8
R412026302 - 14,5 24 10 255 35 22 - 22,6 8,7
R412026303 20 17,5 31 10 33 42 27 58,6 27 10
R412026304 - 20 40 12 39,5 52 32 73 37 12
R412026305 50 25 49 15 46 66 38 91 474 17
R412026306 60 30 63 15 53 82 45 116 61 20
R412026307 76 28 74 18 61 100 56 148,5 75 24,5
Référence X12 X13 X14
R412026301 8 14 8
R412026302 1 18 12
R412026303 13 20,5 13
R412026304 17 14,4 16
R412026305 22 17,8 20
R412026306 35,5 19,7 24
R412026307 43 31 32

* Préhenseur ouvert
** Préhenseur fermé
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Série UPG

Avec piston magnétique
A double effet, fermé sans pression
Préhenseur paralléle a 2 doigts

|
L)\

Type Force Force Lon- Masse Course Heures Temps Masse Consom- Poids Référence
de pré- de pré- gueurde dedoigt pardoigt defer- d'ouver- de la mation [kgl
hension hension doigtad- max. [mm] meture ture a piéce d'air par
effective totale missible admise a 6 bar 6 bar recom- course
par doigt effective maxi [kgl [s] [s] mandée  double

du pré- du pré- [mm] [kg] pour

henseur henseur 1 bar

externe, externe, [ecm?]
min. mini

[N] [N]

UPG- 81 163 45 0.1 25 0.02 0.03 0.62 45 0.09 R412026308
P-40-NC
UPG- 92 185 58 0.18 4 0.02 0.03 0.7 8.5 0.2 R412026309
P-50-NC
UPG- 170 340 72 0.35 6 0.02 0.04 1.25 17 0.37 R412026310
P-64-NC
UPG- 285 570 90 0.6 8 0.03 0.05 2.1 36 0.6 R412026311
P-80-NC
UPG- 450 900 115 1.1 10 0.05 0.09 3.3 79 1 R412026312
P-100-NC
UPG- 735 1470 145 2.1 13 0.08 0.12 5.4 119 1.85 R412026313
P-125-NC
UPG- 1105 2210 180 35 16 0.12 0.25 8.2 210 3.3 R412026314
P-160-NC
A
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* Préhenseur fermé
** Préhenseur ouvert
1) min.
2) Maxi
3) Doville @D2 hé D2 dans boitier pour raccord de préhenseur en bas (2x)
4) Douille @D1 h6 @D1 H7 dans machoire a semelle pour raccord de doigt en bas (4x)
5) Dovuille @D1 h6é ID1 dans méachoire a semelle pour raccord de doigt en bas (4x)

Référence A B C D1 H7 D2 H7 D3 H7 D4 H7 D5 D6 D7
R412026308 33,05 45 24 4 5 - - 25 4.8 2.6
R412026309 46 57 30 5 6 - - 3,3 5,8 3,3
R412026310 56 64 36 6 8 4 4 4,2 7,25 4,2
R412026311 66 80 42 8 8 - 4 4,2 7,25 5,1
R412026312 80 100 50 10 10 5 5 5,1 9 6,6
R412026313 92 125 60 10 12 6 6 6,8 10,5 9
R412026314 116 160 72 14 12 6 6 6,8 10,5 9

Référence D8 E F G1 H | K L1* L1** M1
R412026308 4.8 - 33.75 M3 38 18.1 0.7 26.5 215 M2
R412026309 5,8 - 47 M5 42 29 1 33,5 255 M5
R412026310 7,25 70 57 M5 52 33 1 40,5 28,5 M5
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Référence
R412026311 9 87 67 M5 63 38 1 53 37 M5
R412026312 11 105 81 G1/8 81 50 1 67 47 M5
R412026313 14 130 93 G1/8 100 56 1 87 61 M5
R412026314 14 162,5 117 G1/8 125 72 1 109 77 M5
Référence M2 M3 M4 N O P Q R T T2
R412026308 M3 M2 M2.6 14.8 14.9 6.8 - - 4 -
R412026309 M4 M2,5 M3 18,6 19 10 - - 45 -
R412026310 M5 M2,5 M4 21 20,3 12 - - 6 6
R412026311 M5 M2,5 M5 26 26,8 14,4 - - 6 8
R412026312 M6 M3 M6 32,7 33,3 17,8 - - 7 6
R412026313 M8 M3 M6 39 45,5 19,7 - - 7 10
R412026314 M8 M3 M10 50 57,9 26 1 5,1 7 12
Référence T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9 U1 u3 X1
R412026308 4 3.5 8 16 14 - 71 22 2 32
R412026309 6 35 11 19 18 - 8,5 2.2 2,5 35
R412026310 6 35 12 241 25 5 10 2.6 2,5 42
R412026311 4 3.5 15 33 24 - 10 2.6 2,5 52
R412026312 6 5,5 14 35 28 5 14,2 3.1 3 66
R412026313 6 55 20 39,5 38 6 13 3.1 3 82
R412026314 6 55 20 55,5 41 7 17 4 3 100
Référence X2 X3 X4 X5 X6 X7 X8 X9 X10 X1
R412026308 - 20.1 22 171 27.7 32 18 - 20 6.8
R412026309 - 30,5 24 26 41,5 35 22 - 22,6 8,7
R412026310 20 35,5 31 28 51 42 27 58,6 27 10
R412026311 - 38 40 30 57,5 52 32 73 37 12
R412026312 50 51 49 41 72 66 38 91 47,4 17
R412026313 60 60 63 45 83 82 45 116 61 20
R412026314 76 68 74 58 101 100 56 148,5 75 245
Référence X12 X13 X14
R412026308 8 14 8
R412026309 11 18 12
R412026310 13 20,5 13
R412026311 17 14,4 16
R412026312 22 17,8 20
R412026313 35,5 19,7 24
R412026314 43 31 32

* Préhenseur ouvert
** Préhenseur fermé
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Capteur, Série SC4

UPG

RTC

MSN

GPC

MSC

PRA

SSI

TWC

Sans douille de I'extrémité des fils étamée
Déclaration de conformité CE
cULus

UL (Underwriters Laboratories)

Montage direct pour série Type de contact Raccordement élec- Longueur cable L Référence
trique, Nombre de péles [m]

UPG, RTC, MSN, GPC, MSC, Electronique PNP A 3 poles 3 R412026162
PRA, SSI, TWC

UPG, RTC, MSN, GPC, MSC, Electronique PNP A 3 poles 5 R412026163
PRA, SSI, TWC

UPG, RTC, MSN, GPC, MSC, NPN A 3 poles 3 R412026166
PRA, SSI, TWC

o
AR g D BN
o I 32 ——————— 8 ——— BU
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o 3 x 0,14 mm2
8,1202 30
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* Point de commutation
L = longueur cable
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Capteur, Série SC4

UPG

RTC

MSN

GPC

MSC

PRA

SSI

TWC

Connecteur

Déclaration de conformité CE
cULus

UL (Underwriters Laboratories)
A 3 poles

Montage direct pour série Type de contact Raccordement élec- Longueur cable L Référence
trique, Nombre de poles [m]

UPG, RTC, MSN, GPC, MSC, Electronique PNP A 3 poles 0.3 R412026164
PRA, SSI, TWC

UPG, RTC, MSN, GPC, MSC, Electronique PNP A 3 poles 0.5 R412026165
PRA, SSI, TWC

UPG, RTC, MSN, GPC, MSC, Electronique NPN A 3 poles 0.3 R412026167
PRA, SSI, TWC

L

36 - 41,5

B

. T s —]

R g P

8,1%02

14,3%0.2

12,2102

M8

2,84%0,1
32,9
4,45%0.2

=R

* Point de commutation
L = longueur cable
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R412026164, R412026165, R412026167
Affectation des broches M8x1 (3 pdles)
1 4 3
&
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Efficient pneumatic solutions, our program:
cylinders and drives, valves and valve systems,
air supply management

Visit us: Emerson.com/Aventics
Your local contact: Emerson.com/contactus

Q, Emerson.com
ﬁ Facebook.com/EmersonAutomationSolutions
LinkedIn.com/company/Emerson-Automation-Solutions

pu—

L'/ Twitter.com/EMR_Automation

An example configuration is depicted on the title page. The delivered product may thus vary from that in the illustration. Subject to change. This
Document, as well as the data, specifications and other information set forth in it, are the exclusive property of AVENTICS GmbH. It may not be
reproduced or given to third parties without its consent. Only use the AVENTICS products shown in industrial applications. Read the product
documentation completely and carefully before using the product. Observe the applicable regulations and laws of the respective country. When
integrating the product into applications, note the system manufacturer’s specifications for safe use of the product. The data specified only serve
todescribe the product. No statements concerning a certain condition or suitability for a certain application can be derived from our information
The information given does not release the user from the obligation of own judgment and verification. It must be remembered that the products
are subject to a natural process of wear and aging.

The Emerson logo is a trademark and service mark of Emerson Electric Co. Brand logotype are registered trademarks of one of the Emerson
family of companies. All other marks are the property of their respective owners. © 2019 Emerson Electric Co. Al rights reserved
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