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Serie MSC

Le minislitte AVENTICS Serie MSC sono caratterizzate da un design compatto, richiedono uno spazio di montaggio
minimo e si possono configurare in modo ottimale per praticamente ogni attivita di movimentazione automatizzata.
Un'ampia gamma di possibilita di configurazione rendono la minislitta un componente di movimentazione davvero
universale. Funzionamento preciso e affidabile, associato a configurazioni personalizzate e su misura per applicazioni
specifiche, consentono alle minislitte di assumere la funzione di attuatore per una movimentazione efficiente. La Serie
MSC offre assorbimento a coppia elevata e massima stabilita. Inoltre, presenta caratteristiche tecniche capaci di
garantire funzioni regolate al meglio e processi di facile manutenzione. Veloci, sicuri e connesse in modo efficiente
grazie alla speciale interfaccia Easy-2-Combine, le minislitte sono combinabili con gli altri componenti di un sistema di
movimentazione senza piastre di montaggio aggiuntive.

» Assorbimento di coppia e carichi elevati con la
massima stabilita

» Esecuzione compatta

* Interfaccia Easy-2-Combine
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Disegno di riepilogo
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Panoramica sul prodotto

Metrico

Minislitta, Serie MSC-HG-EE . ...t 6
elastico - Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata

MiINISIitta, SEeriE MSC-HG-EM. ... .coo oo et e e e e e e e 21
Elastico con finecorsa in metallo - Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata

MiINISlitta, Serie MSC-HG-HM. ... oo et e e e e e e e e e enaaaes 36
idraulico - Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata

Minislitta, Seri@ MSC-HG-PIM/PE. ........oo oo 50
pneumatico - Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata

MiINislitta, Serie MSC-IMG-EE........cooo oottt e e e e e e te e e eeanaes 62
elastico - con guida su rotaie integrata

MiINISlitta, Serie MSC-IMGEM. .. ... oo e 76
Elastico con finecorsa in metallo - con guida su rotaie integrata

Minislitta, Seri@ MSC-IMG-PIM/PE...... .ottt e e e e e e e e 91
pneumatico - con guida su rotaie integrata

MiINiSlitta, Serie MSC-IMG-HM. ... oottt e e e e e e e e e e e eeenns 102

idraulico - con guida su rotaie integrata

Panoramica accessori Fissaggi cilindro

FaY 1= | e [>T o1 (=T T [ o T OO PRRRP P 117
F oY 1= | e [>T o1 (=T T [ o TP PRRRP T 119
Elementi di bloccaggio per cilindri senz'asta Serie CKP.............oooiiiiiiiiiiiiiieeee e 121

Valvole di registrazione unidirezionali, accessori
Valvola di strozzamento antiritorno, Serie CCO4..........u. it ena e 123
regolatore di flusso - 2 > 1 - filettatura esterna

Accessori per la regolazione della corsa

Accessori per |a regolazione della COMSaA......uuuiiiiiiiiiiiiiiii it e e e e e e e e e e e e eeeeenees 126
Panoramica accessori Ammortizzatori
Ammortizzatori industriali, Serie SAT-MC ... ... oo 129
autocompensante - Controdado - M12x1
Ammortizzatori industriali, Serie SAT-MC. ... .o e 131
autocompensante - Controdado - M20x1,5 Testina di arresto
Ammortizzatori industriali, Serie SA2-RC per Minislitta, Serie MSC...........ccccoviiieiiiiiiii. 133

autocompensante - Controdado

Unita di bloccaggio, accessori

Bloccaggio in fiNeCorsa, SEHE LU...........ooo e a e e 135
Sensori, fissaggi, accessori

T e (TS Y= (ST 1 I SR 136
estremita cavo aperte

T oL (TS Y= (ST 1 I TR 138
Connettore - M8 - con vite zigrinata

T e (TS Y= (ST 1 I TR 140
Connettore - M12 - con vite zigrinata

T e (TS Y= (ST T I SR 142

Connettore - M8
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Panoramica sul prodotto

SENSOMT, SEIHE STA-2P ... e e et e e e e e e e e e e e e e e e et e e s e enanss 144
Connettore - M12x1 - |O-Link 2 Punti di commutazione con livelli di tolleranza fissi - PNP
elettronico

SENSONT, SEIHE STA-2P ... e e et e e e et e e e s e e e e s e e e st eenanas 145
Connettore - M8x1 - 2 Punti di commutazione - PNP elettronico
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Minislitta, Serie MSC-HG-EE

Principio attivo: a doppio effetto

Ammortizzamento: elastico

Easy2Combine: idoneo

: con pistone magnetico

: con doppio pistone .
: Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata s "_‘ =

Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C %%“r.
\

@ pistone
Raccordi
Corsa 10 R412019204 R412019190 R412019168 R412018910 R412019023
20 R412019205 R412019191 R412019169 R412018911 R412019024
30 R412019206 R412019192 R412019170 R412018912 R412019025
40 R412019207 R412019193 R412019171 R412018913 R412019026
50 R412019208 R412019194 R412019172 R412018914 R412019027
80 R412019209 R412019195 R412019173 R412018915 R412019028
100 - R412019196 R412019174 R412018916 R412019029
125 - - R412019175 R412018917 R412019030
150 - - R412019176 R412018918 R412019031
200 - - - R412018919 R412019032
@ pistone 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 48 N 107 N 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 63 N 143 N 253 N 396 N 619 N
in uscita, teorica
Energia di am- 0.06 J 0.3J 0.3J 04J 05J
mortizzamento
Lunghezza di 0.3 mm 0.75 mm 1 mm 1.2mm 1.6 mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser-| 1.5 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar
cizio min/max
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Dimensioni
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R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
Dimensioni
@ pistone 2 D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
8 M5 M10x1 28 9.6 20.5 - 7.5 19.5 -
12 M5 M12x1 34 5.7 25 11.2 11.2 245 5.7
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G1/8 M16x1,5 50 11.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 229 46.5 13.2
@ pistone He-S H7 H8 Ho H10 - L4 L52) L6
8 55 18 - - - 16 9.8 - 1.9
12 5.7 8.3 - - - 20.2 7.2 225 2
16 7.7 11.2 - - - 18.4 6.5 17.7 2
20 12.2 "7 55 4.2 1 27.9 8 30 2.1
25 21.7 16.2 6.9 5.2 1.5 29.2 9 31 21
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J pistone L7 mRazx W1 W2-R W2-S W3-R W3-S W4 W5

8 6 9.1 50.2 - 19.3 - 30.5 18 W1/2

12 8 14 66 28.8 28.8 53 53 24.5 W1/2

16 10 12.4 76 31 31 60.5 60.5 30 W1/2

20 10 19.9 92 10 21 74 74 35 W1/2

25 12 22.2 112 11 14 92 92 44 W1/2
@ pistone W6 w7

8 _ —

12 - -

16 - -

20 2 4

25 25 4.8

Dimensioni in funzione della corsa

J pistone

S=80 EB

S=100 EB

S=125EB

S=150 EB

@ pistone

S$=100 L1-R

12 - 101 101 101 m 126 172 192 -
16 - 103.5 103.5 103.5 113.5 128.5 174.5 194.5 283
20 2 115 115 115 125 140 185 205 289.5
25 2 128.5 128.5 128.5 138.5 151.5 197.5 217.5 294.5
@ pistone S=150 L1-R S$=200 L1-R S=10 L1-S S=30 L1-S S=40 L1-S S=50 L1-S S=80 L1-S S$=100 L1-S
8 - - 81.7 81.7 91.7 101.7 121.7 171.7 -
12 - - 117.9 117.9 117.9 127.9 142.9 188.9 208.9
16 308 - 114.4 114.4 114.4 124.4 139.4 185.4 205.4
20 329.5 404.5 139.9 139.9 139.9 149.9 164.9 209.9 229.9
25 334.5 409.5 152.2 152.2 152.2 162.2 175.2 221.2 241.2
@ pistone S§=125L1-S S$=150 L1-S S§=200 L1-S
8 - - - 73.5 73.5 83.5 93.5 113.5 163.5
12 - 88.8 88.8 88.8 98.8 113.8 159.8
16 293.9 318.9 - 90.4 90.4 90.4 100.4 115.4 161.4
20 314.4 354.4 429.4 100.5 100.5 100.5 110.5 125.5 170.5
25 318.2 358.2 433.2 11.5 11.5 11.5 121.5 134.5 180.5

&
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@ pistone S$=100 L2 S=12512 S$=150 L2 S$=200 L2 Szrsng1 S?’:gXR1
12 179.8 - 7.7 7.7 7.7 7.7 7.7
16 181.4 269.9 294.9 . 10.7 10.7 10.7 10.7 10.7
20 190.5 275 315 390 18.4 18.4 18.4 18.4 18.4
25 200.5 2775 317.5 392.5 17.5 17.5 17.5 17.5 16.5

J pistone

S=100 R1
max.

S=125R1

S$=150 R1

S=200 R1

12 7.7 7.7 - . -
16 10.7 10.7 10.7 10.7 -
20 18.4 18.4 18.4 18.4 18.4
25 17.5 17.5 17.5 17.5 17.5
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Dimensioni
MSC-08
N3 x M5 x 9,5 N2 x @7 F7 x 1,6

m@][ 5xM3x4,4 43 Soe B 7

+5x@5F7x1,6

Tav|

¢ 60O oD 3
Q& ® _& P §
o [e] s
20 20 20 20 | 16,5 & 20 20
5, D —T
S Ll
77 s
t
L5
N1xM3x5,5 20 19,5 g
4xD5F7x1,6 (Q
+4xM3x54
= Py & Py & Y o ©
= 9 0 o o o ©° o
Saf | O O ® ® ® e ] of e
= o © © © © ©
| © @ © © © © o @ , \i
|
20 20 20 20 20 30,5 J‘
* = anelli di centraggio
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.

Codice @ pistone Corsa N1 N2 N3 L5
R480643788 8 10 4 2 2 11
R480643789 8 20 4 2 2 1
R480643790 8 30 4 2 2 11
R480643791 8 40 6 2 2 11
R480643792 8 50 8 3 3 1
R480643793 8 80 12 3 5 11

Codice @ pistone Corsa N1 N2 N3 L5
R412019204 8 10 4 2 2 11
R412019205 8 20 4 2 2 11
R412019206 8 30 4 2 2 1
R412019207 8 40 6 2 2 11
R412019208 8 50 8 3 3 11
R412019209 8 80 12 3 5 1
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Dimensioni
MSC-12
N3 x M6 x 11,5 N2 x @9 F7 x 2,1
I 5xM4 x 6,4 50
:ﬂ+5x®7F7x1,6 [ZXM“XS
L y
b 7 g
°c0000Qo@Oo° : .
N ol ©
i A
L] )] 20 20
frim— ©
20 20 20 20 18
&3
[®) O
[se]
N1 x M4 x 8,5 2 24
X X 8, A *
j 4x@TF7x1,6 (‘
" +4xM4x6,9
— T
T © ©
0 D @Q @$ @$ @¢ < @
o © [%)
& O O G © ® ® @ R @ ;
e o © o © © T
]
20 20 20 20 20 48
* = anelli di centraggio
Codice J pistone Corsa N1 N2 N3
R412019190 12 10 4 2 2
R412019191 12 20 4 2 2
R412019192 12 30 4 2 2
R412019193 12 40 4 2 2
R412019194 12 50 6 3 3
R412019195 12 80 10 3 5
R412019196 12 100 12 3 5
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Dimensioni
MSC-16
N3 x M6 x 17,8 N2x@9F7x2,1T 6xM5x7,9 64 2 xM5x 10
+6xP9F7x21
\ B @ (&)
Y ® b - =
EEE[] o EB o @o 0O 0O o o o 2 &) () D B
N
® © ©;
N~ O)| \L/ (o] &
40 |40 | 40 |_ 40 17 i ”
E
40
60
ks : o
o OH H]
olo
T | =
Q<
g
N1 x M5 x 8,2(min) 20 28,5 4x@DIF7x21
+4xM5x6,1
©o© eo ¢—0—0—b—0—0 =1
o o -
gl o .9, O 008 |8 5 ﬁ
® 6 ® 6 1
%
27,5 |
I
|20/20] 20/ 20|20 40 "‘
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa = N1 N2 N3
R412019175 16 125 200 12 4 5
R480643808 16 125 200 12 4 5
R412019188 16 125 200 12 4 5
R480640200 16 125 200 12 4 5
R412019176 16 150 240 12 4 5
R480643809 16 150 240 12 4 5
R412019189 16 150 240 12 4 5
R480640201 16 150 240 12 4 5
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 N3
R412019168 16 10 - 4 2 2
R412019169 16 20 — 4 2 2
R412019170 16 30 - 4 2 2
R412019171 16 40 - 4 2 2
R412019172 16 50 — 6 2 2
R412019173 16 80 - 6 3 3
R412019174 16 100 - 8 3 3
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Dimensioni
MSC-20
7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1 +6x@IF7x2,1
[ - 80
|
9 2 x M5 x 10
uiiy [ o o o o O © O D - -
——
H 2w Y @@ © | 120
[ v g o (E} 20
40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 27
20 o~
E = ©
40
60

A &

23,2

40

33 4 x @9 F7 x 2,1 (0
/S +4xM5x9,9

= ° o © o ¢ ¢ ¢g 9
S H ® O Oe0d% 2 5 °
= [XKe) [Xe) o o o ® T—l
i
| 40 \ 40 1 80 ‘ i
* = anelli di centraggio

Codice @ pistone Corsa E N1 N2 N3
R412018910 20 10 - 2 2 2
R412018911 20 20 - 2 2 2
R412018912 20 30 - 2 2 2
R412018913 20 40 - 2 2 2
R412018914 20 50 - 2 2 2
R412018915 20 80 - 4 3 3
R412018916 20 100 - 4 3 3
Codice O pistone Corsa E N1 N2 \K}
R412018917 20 125 200 6 4 5
R480643817 20 125 200 6 4 5
R412019005 20 125 200 6 4 5
R480640205 20 125 200 6 4 5
R412018918 20 150 240 6 4 5
R480643818 20 150 240 6 4 5
R412019006 20 150 240 6 4 5
R480640206 20 150 240 6 4 5
R412018919 20 200 320 6 4 7
R480643819 20 200 320 6 4 7
R412019007 20 200 320 6 4 7
R480640207 20 200 320 6 4 7
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Dimensioni
MSC-25
N3 x M8 x 16 N2x @12 F7 x 2,1
g 4 98
6 x M6 x 9,9
\ +6x@12F7x2,1 40 4 x M6 x 12
I o > 6 6 © © © B /
)
;1]:[ 2 o
< [Te}
q i 1 mI
(32
40 40 40 40 40 40 | 30 &
E ©|
N1 x M6 x 16(min) 40,37 axorzFrx2s (07
‘\ ‘ +4 x M6 x 13,9(min)
Y o 0 ® L. =$ ®
S HIE% > ®» vood |3 5 o
@
\
‘ 45 |
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 \K}
R480643820 25 10 - 2 2 2
R480643821 25 20 - 2 2 2
R480643822 25 30 — 2 2 2
R480643823 25 40 - 2 2 2
R480643824 25 50 - 4 2 2
R480643825 25 80 - 4 3 3
R480643826 25 100 - 4 3 3
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 N3
R412019030 25 125 200 4 4 5
R480643827 25 125 200 4 4 5
R412019041 25 125 200 4 4 5
R480640211 25 125 200 4 4 5
R412019031 25 150 240 6 4 5
R480643828 25 150 240 6 4 5
R412019042 25 150 240 6 4 5
R480640212 25 150 240 6 4 5
R412019032 25 200 320 6 4 7
R480643829 25 200 320 6 4 7
R412019043 25 200 320 6 4 7
R480640213 25 200 320 6 4 7
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fattore di correzione (a)

Codice @ pistone Corsa a [mm] d [mm] MXmax [Nm] MY max [Nm] Mzp0x [Nm]
R412019204 8 10 45 14 7 7 7
R412019205 8 20 50 14 7 7 7
R412019206 8 30 60 14 7 7 7
R412019207 8 40 70 14 7 7 7
R412019208 8 50 80 14 9 13 13
R412019209 8 80 125 14 13 25 25
R412019190 12 10 54.5 16 20 14 14
R412019191 12 20 59.5 16 20 14 14
R412019192 12 30 64.5 16 20 14 14
R412019193 12 40 745 16 20 14 14
R412019194 12 50 84.5 16 23 19 19
R412019195 12 80 125 16 33 32 32
R412019196 12 100 145 16 33 32 32
R412019168 16 10 55.5 15 35 25 25
R412019169 16 20 60.5 15 35 25 25
R412019170 16 30 65.5 15 35 25 25
R412019171 16 40 755 15 35 25 25
R412019172 16 50 85.5 15 38 29 29
R412019173 16 80 126 15 74 58 58
R412019174 16 100 146 15 74 58 58
R412019175 16 125 198.5 15 88 118 118
R412019176 16 150 2235 15 88 119 119
R412018910 20 10 60.5 20 87 57 57
R412018911 20 20 65.5 20 87 57 57
R412018912 20 30 70.5 20 87 57 57
R412018913 20 40 80.5 20 87 57 57
R412018914 20 50 90.5 20 93 65 65
R412018915 20 80 130.5 20 116 99 99
R412018916 20 100 150.5 20 116 99 99
R412018917 20 125 201 20 126 136 136
R412018918 20 150 2335 20 126 152 152
R412018919 20 200 296 20 126 179 179
R412019023 25 10 67.5 24 100 90 90
R412019024 25 20 72.5 24 100 90 90
R412019025 25 30 77.5 24 100 90 90
R412019026 25 40 87.5 24 100 90 90
R412019027 25 50 96.5 24 100 90 90
R412019028 25 80 137 24 110 129 129
R412019029 25 100 157 24 110 129 129
R412019030 25 125 201 24 145 180 180
R412019031 25 150 236.5 24 145 201 201
R412019032 25 200 299 24 145 236 236

4
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Peso delle parti mobili [kg]

@ pistone
8 0.14 0.14 0.155 0.165 0.195 0.265 - - -
12 0.255 0.255 0.26 0.28 0.315 0.403 0.46 - -
16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 1 1 1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085
J pistone S=200
8 —
12 -
16 -
20 1.54
25 2.445
fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
M
lFG Ms; Myo
S = | stat.| Mgy = Fg+ A+F +D
D | dyn.| Mg = Fg- A
Al
|
|
Mc
a (’\4<Mxo lFG
L. A C——1
stat.| Mgo= Fg* B
( W dyn.| Mg = Fg- B
B
Ma
Mz;Mzo
.
- stat.| Mpo=F - B
- '
F ! dyn.| My =0
dyn. & + ﬁ 4+ % €1

M; M, Mg

stat.

Mao , Mgo , Mco
Mzo = Myo  Mxo

IA
-

F=me+aFG=m-«ga=1250-V¥H
F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del

silenziatore [mm]

4

&
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fattore di correzione (a, d) Massa max. spostata
. V [m/s
verticale [0 8 ]
’ N[ Y \
o 0r NINN
stat.| Mgy = (Fg + F) - D , \ J \\
— 06 \\ N \\ N
dyn.| Mg = Fg - D ’ \
0 AN \\\‘§\
0,4 A \ ™
{ ] \\ -
N
I:G - 0,3
0,2
G 8 [ [8 [§
5 > 85l BR
\)M 0,1 1 10
My M m [kl
V = velocita [m/s]
m = massa
stat. MAO= (FG+F)'B
dyn. MA = FG B
3,
Mz1; Mzo
M M
dyn. —A 4 —B <
y M, " m, =
Mpo | Mgo
stat. ——f == <1
Mz~ Myo
F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H
F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
~
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,

uscita, orizzontale verticale, verso l'alto
kI’TI km

2 T T T « 1T
1’9 _** ‘%’
1,8 IF' 16— )
1,7 &'/ S

1,5 Q)
1,6 L / o /
~N
1,5 14 // @// " / /,
1,4 ** L/ y y ) A |/
1,3 1,3 / // 7TV
Pq ///

1,2 8 ) 1 L~
14 12—

1

1,1
o1 1 10 0,1 1 10
m [kg] m [kg]

*in ingresso V =5/1000  t « km
**in uscita

V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa

V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]

S = corsa m = massa
Fattore di correzione velocita necessaria in entrata, Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto verticale, verso il basso
K k m
14 I
1,9
& 1,35 l
; SN
1,8 Q \\\\\:\\\§\
°°/ S 1.3 NSNS
17 7 §f | N \\ NN
— / 9, / / 1,25 N RNE
of / ' N N \’ N
1o 4 /1y \ & N
/ ARAV N NS AN
Al /9 Y 1,2 X
15 v / // / v \ \Q,\
\*) 4
L B //// 1A~ 1,15 % \ ?3‘
14 — Tl A
1,1
13 0,1 1 10
bl 1 10 m [kg]
m [kg] V = /1000 « t  km
V =5/1000 + t « km V = velocita [m/s]
V = velocita [m/s] S = corsa [mm]
S = corsa [mm] t = tempo [s] per una corsa
t = tempo [s] per una corsa m = massa
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
verticale, verso il basso

kI’T‘I
1,2 T
115 — ] l
1,1
\\\ \\\ \\
1,05 \\ \\\ \\\
\ N NN
\ 6 NER
1 1& N
2
s LN
0,95 \
? A
0,9
0,1 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Velocita max. in uscita
kV
0,8

0,7\
06 \\\\
0,5 N
0,4

N
03\ J
: <
0.2 ~
; .

N
N

N
N

M

| A4
/

/
JI ] 717 7

iV 4

0,1

/
[
/
l
/

o8 212216 | |@20| @25

0
0,1 1
m [kg]
V=+s kv
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
m = massa
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Minislitta, Serie MSC-HG-EM

Principio attivo: a doppio effetto

Ammortizzamento: Elastico con finecorsa in metallo
Easy2Combine: idoneo

: con pistone magnetico

: con doppio pistone .
: Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata T e "_‘ =
Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C

@ pistone
Raccordi
Corsa 10 R480643788 R480643794 R480643801 R480643810 R480643820
20 R480643789 R480643795 R480643802 R480643811 R480643821
30 R480643790 R480643796 R480643803 R480643812 R480643822
40 R480643791 R480643797 R480643804 R480643813 R480643823
50 R480643792 R480643798 R480643805 R480643814 R480643824
80 R480643793 R480643799 R480643806 R480643815 R480643825
100 - R480643800 R480643807 R480643816 R480643826
125 - - R480643808 R480643817 R480643827
150 - - R480643809 R480643818 R480643828
200 - - - R480643819 R480643829
@ pistone 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 48 N 107 N 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 63 N 143 N 253 N 396 N 619 N
in uscita, teorica
Energia di am- 0.03J 0.06 J 0.12J 0.3J 04J
mortizzamento
Lunghezza di 0.65 mm 1.9 mm 1.9 mm 3.05 mm 2.5mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser-| 3 bar ... 10 bar 3 bar ... 10 bar 3 bar ... 10 bar 3 bar ... 10 bar 3 bar ... 10 bar
cizio min/max
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Dimensioni
W1
A A
0
‘ T \
@D1 D = ° oD |
@ ® = M
T T (&
+—foro N :
o 'fT A te o g % R1>0 L7 |
L4 D1 xR * 2
W2-S*/R g E L6 e
5% % ) W3-S*/R*
o
Il we
W7
L3 R2>0 L
L3 . L1-R*
N
N W] —
S : o ° o o9 A a Wl
o Q = 9 ©
O ® ] T ¢ °
L] ® (] (] B t:“ GD ®(@ @
o ©® @j H =1 © o © o
a L3 L2 [ e e
Q o >
L1-s* N S
L3 L2
R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
J pistone 3 D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
8 M5 M10x1 28 9.6 20.5 - 75 19.5 -
12 M5 M12x1 34 5.7 25 11.2 11.2 24.5 5.7
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G 1/8 M16x1,5 50 11.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 22.9 46.5 13.2
J pistone H6-S H7 H8 H9 H10 mL:x L4 L5 2) L6
8 55 18 - - - 27.8 9.8 - 1.9
12 5.7 8.3 - - - 31.8 7.2 225 2
16 7.7 11.2 - - - 30 6.5 17.7 2
20 12.2 1.7 5.5 4.2 1 43.7 8 30 2.1
25 21.7 16.2 6.9 52 1.5 41.9 9 31 2.1
@ pistone L7 - wi W2-R w2-s W3R w3-s w4 W5
8 6 4.1 50.2 - 19.3 - 30.5 18 W1/2
12 8 12 66 28.8 28.8 53 53 245 W1/2
16 10 10.4 76 31 31 60.5 60.5 30 W1/2
20 10 14 92 10 21 74 74 35 W1/2
25 12 16.2 112 1 14 92 92 44 W1/2

Q

&
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@ pistone W6 w7
8 _ -
12 - -
16 - -
20 2 4
25 25 4.8

Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone

S=80 EB

S=100 EB

S=125EB

S=150 EB

J pistone

$=100 L1-R

12 - 101 101 101 M 126 172 192 -
16 - 103.5 103.5 103.5 113.5 128.5 174.5 194.5 283
20 2 115 115 115 125 140 185 205 289.5
25 2 128.5 128.5 128.5 138.5 151.5 197.5 217.5 294.5
@ pistone S$=200 L1-R S=100 L1-S
8 - - 81.7 81.7 91.7 101.7 121.7 171.7 -
12 - - 117.9 117.9 117.9 127.9 142.9 188.9 208.9
16 308 - 114.4 114.4 114.4 124.4 139.4 185.4 205.4
20 329.5 404.5 139.9 139.9 139.9 149.9 164.9 209.9 229.9
25 334.5 409.5 152.2 152.2 152.2 162.2 175.2 221.2 241.2
@ pistone S=125L1-S S$=150 L1-S S§=200 L1-S
8 - - - 73.5 73.5 83.5 93.5 113.5 163.5
12 - 88.8 88.8 88.8 98.8 113.8 159.8
16 293.9 318.9 - 90.4 90.4 90.4 100.4 115.4 161.4
20 314.4 354.4 429.4 100.5 100.5 100.5 110.5 125.5 170.5
25 318.2 358.2 433.2 1.5 111.5 1.5 121.5 134.5 180.5
@ pistone S=12512 S$=150 L2 S?aoxf“ S=n:132x|.?1 S?§x$1
12 179.8 - - - 57 5.7 57 5.7 5.7
16 181.4 269.9 294.9 - 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7
20 190.5 275 315 390 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4
25 200.5 277.5 317.5 392.5 11.5 1.5 1.5 1.5 10.5
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. S=80 R1 S=100 R1 S=125R1 S=150 R1
J pistone
max. max. max. max.

8 4.2 - - - —

12 5.7 57 - - —

16 8.7 8.7 8.7 8.7 —

20 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4

25 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5
Dimensioni
MSC-08

N3 x M5 x 9,5 N2 x @7 F7 x 1,6

ﬂ]@[ 5xM3x4,4 43 S i 7

+5x@5F7x1,6

~
¢ 600D 3
RT ® oo
o o s N
20 |20 | 20 | 20 |165 o 20 |20
= “@E@ ° Oe |
== o
o5 \
— }
L5
N1 x M3 x 5,5 20 . 195 .
4xD5F7x1,6 CO
+4xM3x5,4
7‘- o Py o o o o © I
S— @ @V @v @v @v @v @/
saffi|| O 0O ® © ® e a| | e
—| © © ©) ©) ©) ©
— @ @—— = }
9
20 | 20 | 20 | 20 | 20 30,5 ]

* = anelli di centraggio
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.

Codice @ pistone Corsa N1 N2 N3 L5
R412019204 8 10 4 2 2 11
R412019205 8 20 4 2 2 1
R412019206 8 30 4 2 2 1"
R412019207 8 40 6 2 2 11
R412019208 8 50 8 3 3 11
R412019209 8 80 12 3 5 1
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Dimensioni
MSC-12
N3 x M6 x 11,5 N2 x @9 F7 x 2,1
I 5xM4 x 6,4 50
:ﬂ+5x®7F7x1,6 [ZXM“XS
L y
b 7 g
°c0000Qo@Oo° : .
N ol ©
i A
L] )] 20 20
frim— ©
20 20 20 20 18
&3
[®) O
[se]
N1 x M4 x 8,5 2 24
X X 8, A *
j 4x@TF7x1,6 (‘
" +4xM4x6,9
— T
T © ©
0 D @Q @$ @$ @¢ < @
o © [%)
& O O G © ® ® @ R @ ;
e o © o © © T
]
20 20 20 20 20 48
* = anelli di centraggio
Codice J pistone Corsa N1 N2 N3
R412019190 12 10 4 2 2
R412019191 12 20 4 2 2
R412019192 12 30 4 2 2
R412019193 12 40 4 2 2
R412019194 12 50 6 3 3
R412019195 12 80 10 3 5
R412019196 12 100 12 3 5
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Dimensioni
MSC-16

N3 x M6 x 17,8 N2x@9F7x2,1T 6xM5x7,9 64 2 x M5 x 10
+6xP9F7x21
\ B @ (&)
Y ® 6 -® =
EEE[] oEBo@o 0O 0O o o o 2 &) () D B
N -
® © ©;
N~ O)| @ (o] &
40 |40 | 40 _|_ 40 17 T ”
E
40
60
¢ : o
o o )
olo
T | =
@<
e o
N1 x M5 x 8,2(min) 20 28,5 4x@DIF7x21
+4xM5x6,1
©o© eo ¢—0—0—b—0—0 =1
o o -
Sl o .9, O 008 |8 5 ﬁ
® 6 ® 6
%
27,5 |
I
|20/20] 20/ 20|20 40 "‘
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa = N1 N2 N3
R480643801 16 10 - 4 2 2
R480643802 16 20 - 4 2 2
R480643803 16 30 - 4 2 2
R480643804 16 40 - 4 2 2
R480643805 16 50 - 6 2 2
R480643806 16 80 - 6 3 3
R480643807 16 100 - 8 3 3
Codice O pistone Corsa E N1 N2 N3
R412019175 16 125 200 12 4 5
R480643808 16 125 200 12 4 5
R412019188 16 125 200 12 4 5
R480640200 16 125 200 12 4 5
R412019176 16 150 240 12 4 5
R480643809 16 150 240 12 4 5
R412019189 16 150 240 12 4 5
R480640201 16 150 240 12 4 5
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Dimensioni
MSC-20
7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1 +6x@IF7x2,1
[ - 80
|
9 2 x M5 x 10
uiiy [ o o o o O © O D - -
——
H 2w Y @@ © | 120
[ v g o (E} 20
40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 27
20 o~
E = ©
40
60

A &

23,2

40

33 4 x @9 F7 x 2,1 (0
/S +4xM5x9,9

= ° o © o ¢ ¢ ¢g 9
S H ® O Oe0d% 2 5 °
= [XKe) [Xe) o o o ® T—l
i
| 40 \ 40 1 80 ‘ i
* = anelli di centraggio

Codice @ pistone Corsa E N1 N2 N3
R412018910 20 10 - 2 2 2
R412018911 20 20 - 2 2 2
R412018912 20 30 - 2 2 2
R412018913 20 40 - 2 2 2
R412018914 20 50 - 2 2 2
R412018915 20 80 - 4 3 3
R412018916 20 100 - 4 3 3
Codice O pistone Corsa E N1 N2 \K}
R412018917 20 125 200 6 4 5
R480643817 20 125 200 6 4 5
R412019005 20 125 200 6 4 5
R480640205 20 125 200 6 4 5
R412018918 20 150 240 6 4 5
R480643818 20 150 240 6 4 5
R412019006 20 150 240 6 4 5
R480640206 20 150 240 6 4 5
R412018919 20 200 320 6 4 7
R480643819 20 200 320 6 4 7
R412019007 20 200 320 6 4 7
R480640207 20 200 320 6 4 7
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Dimensioni
MSC-25
N3 x M8 x 16 N2x @12 F7 x 2,1
g 98
6 x M6 x 9,9
\ +6x@12F7x2,1 40 4 x M6 x 12
I o > 6 6 © © © B /
)
;1]:[ 2 o
< [Te}
q i 1 mI
(32
40 40 40 40 40 40 | 30 &
E ©|
N1 x M6 x 16(min) 40,37 axorzFrx2s (07
‘\ ‘ +4 x M6 x 13,9(min)
Y o) ® L. =$ ®
S HIE% > ®» vood |3 5 o
@
\
‘ 45 |
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 \K}
R480643820 25 10 - 2 2 2
R480643821 25 20 - 2 2 2
R480643822 25 30 — 2 2 2
R480643823 25 40 - 2 2 2
R480643824 25 50 - 4 2 2
R480643825 25 80 - 4 3 3
R480643826 25 100 - 4 3 3
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 N3
R412019030 25 125 200 4 4 5
R480643827 25 125 200 4 4 5
R412019041 25 125 200 4 4 5
R480640211 25 125 200 4 4 5
R412019031 25 150 240 6 4 5
R480643828 25 150 240 6 4 5
R412019042 25 150 240 6 4 5
R480640212 25 150 240 6 4 5
R412019032 25 200 320 6 4 7
R480643829 25 200 320 6 4 7
R412019043 25 200 320 6 4 7
R480640213 25 200 320 6 4 7
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fattore di correzione (a)

Codice @ pistone S a [mm] d [mm] MXmax [Nm] MY max [Nm] Mzp0x [Nm]
R480643788 8 10 45 14 7 7 7
R480643789 8 20 50 14 7 7 7
R480643790 8 30 60 14 7 7 7
R480643791 8 40 70 14 7 7 7
R480643792 8 50 80 14 9 13 13
R480643793 8 80 125 14 13 25 25
R480643794 12 10 54.5 16 20 14 14
R480643795 12 20 59.5 16 20 14 14
R480643796 12 30 64.5 16 20 14 14
R480643797 12 40 745 16 20 14 14
R480643798 12 50 84.5 16 23 19 19
R480643799 12 80 125 16 33 32 32
R480643800 12 100 145 16 33 32 32
R480643801 16 10 55.5 15 35 25 25
R480643802 16 20 60.5 15 35 25 25
R480643803 16 30 65.5 15 35 25 25
R480643804 16 40 755 15 35 25 25
R480643805 16 50 85.5 15 38 29 29
R480643806 16 80 126 15 74 58 58
R480643807 16 100 146 15 74 58 58
R480643808 16 125 198.5 15 88 118 118
R480643809 16 150 2235 15 88 119 119
R480643810 20 10 60.5 20 87 57 57
R480643811 20 20 65.5 20 87 57 57
R480643812 20 30 70.5 20 87 57 57
R480643813 20 40 80.5 20 87 57 57
R480643814 20 50 90.5 20 93 65 65
R480643815 20 80 130.5 20 116 99 99
R480643816 20 100 150.5 20 116 99 99
R480643817 20 125 201 20 126 136 136
R480643818 20 150 233.5 20 126 152 152
R480643819 20 200 296 20 126 179 179
R480643820 25 10 67.5 24 100 90 90
R480643821 25 20 725 24 100 90 90
R480643822 25 30 77.5 24 100 90 90
R480643823 25 40 87.5 24 100 90 90
R480643824 25 50 96.5 24 100 90 90
R480643825 25 80 137 24 110 129 129
R480643826 25 100 157 24 110 129 129
R480643827 25 125 201 24 145 180 180
R480643828 25 150 236.5 24 145 201 201
R480643829 25 200 299 24 145 236 236

S =corsa

4

&
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1) fattore di correzione (a)
2) Fattore di correzione (b)

Peso delle parti mobili [kg]

@ pistone
8 0.14 0.14 0.155 0.165 0.195 0.265 - - -
12 0.255 0.255 0.26 0.28 0.315 0.403 0.46 - -
16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.7655
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 1 1 1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085

J pistone S=200

8 —

12 -

16 -

20 1.54

25 2.445
S = corsa
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fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
M
S F IFG Ms;MYo
= tat| Mgo = Fg- A+F - D
D i | f) sta BO G
D | dyn.| Mg = Fg- A
d = |
A
|
MC
a (’\%Mxo IFG
A =
- o : stat. MCO= FG - B
|
’7 —‘ dyn.| M¢ = Fg*B
B
My
Mz; Mzo
N
-— B :T stat| Mpo=F - B
F ] i dyn.| My =0

Ma ., Mg | M¢
. —A 4+ =8 4 —= <
gy M, M, M3 st
Mao . Mgo , Mco
stat. —E 4+ =4+ —= <1
Mz My Myg

F=me+aFG=m-+ga=1250-V?H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
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fattore di correzione (a, d)
verticale

D
= stat.| Mg
L]

dyn. MB = FG « D

(Fo+F)-D

IFG;F

C

My; Myo

stat. MAO= (F6+F)'B

dyn. MA = FG B

My
Mz1; Mzo

My, My

dyn. M, " m, S

Mo , Mgo
Mz~ Myo

F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]

stat.

IA

Massa max. spostata

V [m/s]
0,8 <

NI AN
MEANA VI

NN N
0,5 \ \\

0d SANONINOR

03 <

7

pd

7

0,2 ™

0,1

80
4%

0
0,1 1

l
S [020
[o14%]

m [kg]

V = velocita [m/s]
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,

uscita, orizzontale verticale, verso l'alto
kI’TI km

2 T T T « 1T
1’9 _** ‘%’
1,8 IF' 16— )
1,7 &'/ S

1,5 Q)
1,6 L / o /
~N
1,5 14 // @// " / /,
1,4 ** L/ y y ) A |/
1,3 1,3 / // 7TV
Pq ///

1,2 8 ) 1 L~
14 12—

1

1,1
o1 1 10 0,1 1 10
m [kg] m [kg]

*in ingresso V =5/1000  t « km
**in uscita

V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa

V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]

S = corsa m = massa
Fattore di correzione velocita necessaria in entrata, Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto verticale, verso il basso
K k m
14 I
1,9
& 1,35 l
; SN
1,8 Q \\\\\:\\\§\
°°/ S 1.3 NSNS
17 7 §f | N \\ NN
— / 9, / / 1,25 N RNE
of / ' N N \’ N
1o 4 /1y \ & N
/ ARAV N NS AN
Al /9 Y 1,2 X
15 v / // / v \ \Q,\
\*) 4
L B //// 1A~ 1,15 % \ ?3‘
14 — Tl A
1,1
13 0,1 1 10
bl 1 10 m [kg]
m [kg] V = /1000 « t  km
V =5/1000 + t « km V = velocita [m/s]
V = velocita [m/s] S = corsa [mm]
S = corsa [mm] t = tempo [s] per una corsa
t = tempo [s] per una corsa m = massa
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
verticale, verso il basso

kI’T‘I
1,2 T
115 — ] l
1,1
\\\ \\\ \\
1,05 \\ \\\ \\\
\ N NN
\ 6 NER
1 1& N
2
s LN
0,95 \
? A
0,9
0,1 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Velocita max. in uscita
kV
0,8

0,7\
06 \\\\
0,5 N
0,4

N
03\ J
: <
0.2 ~
; .

N
N

N
N

M

| A4
/

/
JI ] 717 7

iV 4

0,1

/
[
/
l
/

o8 212216 | |@20| @25

0
0,1 1
m [kg]
V=+s kv
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
m = massa
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Minislitta, Serie MSC-HG-HM

Principio attivo: a doppio effetto
Ammortizzamento: idraulico
Easy2Combine: idoneo

: con pistone magnetico

: con doppio pistone

: Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata
Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C

@ pistone
Raccordi
Corsa 20 R412019211 - - - -
30 R412019212 R412019199 R412019183 R412019000 R412019036
40 R412019213 R412019200 R412019184 R412019001 R412019037
50 R412019214 R412019201 R412019185 R412019002 R412019038
80 R412019215 R412019202 R412019186 R412019003 R412019039
100 - R412019203 R412019187 R412019004 R412019040
125 - - R412019188 R412019005 R412019041
150 - - R412019189 R412019006 R412019042
200 - - - R412019007 R412019043
@ pistone 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 48 N 107 N 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 63 N 143 N 253 N 396 N 619 N
in uscita, teorica
Energia di am- 0.6J 1J 1.2J 3.1J 5.8J
mortizzamento
Lunghezza di 5 mm 7 mm 7 mm 10 mm 14 mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser-| 1.5 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar
cizio min/max
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https://www.emerson.com/en-de/catalog/aventics-sku-r412019005
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Dimensioni
W1
W5
EB W4
n
| e ‘
D1 = ° & o ‘@,‘fis' = > @b
f T 2L E [EECEG)] o
. 9 N o P o
= = \ L I.R1>0 L7 ! A @b1 oo R1>0 L7
L4 @D1 o ?| @ ‘
L6 W2-S*/R L6
A * (Y% % % an
L5 W3-S*/R
(2}
T
o 17|
Tl W6
L3 R2>0 W7 L3 _ L1-R*
—_—
8 il 8 i
S o °o o® 8 1o ° o o9
) © ] H @ ®
[e) 5 [e) @© 1 @ ° o ©©
a L3 L2 a R2>0
Q Q
L1-S* L3 L2
R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
@ pistone @ D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
8 M5 M10x1 28 9.6 20.5 - 75 19.5 -
12 M5 M12x1 34 5.7 25 11.2 11.2 24.5 5.7
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G 1/8 M16x1,5 50 11.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G 1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 229 46.5 13.2
@ pistone H6-S H7 H8 H9 H10 mL:x L4 L5 2) L6
8 55 18 - - - 31 9.8 - 1.9
12 5.7 8.3 - - - 46.7 7.2 225 2
16 7.7 11.2 - - - 44.9 6.5 17.7 2
20 12.2 1.7 55 4.2 1 48.9 8 30 21
25 21.7 16.2 6.9 5.2 1.5 67.7 9 31 2.1
J pistone L7 R2 W1 W2-R W2-S W3-R W3-S W4 W5
8 6 4.1 50.2 - 19.3 - 30.5 18 W1/2
12 8 12 66 28.8 28.8 53 53 245 W1/2
16 10 104 76 31 31 60.5 60.5 30 W1/2
20 10 14 92 10 21 74 74 35 W1/2
25 12 16.2 112 1 14 92 92 44 W1/2
4

&
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@ pistone W6 w7
8 _ -
12 - -
16 - -
20 2 4
25 25 4.8

Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone

S=80 EB

S=100 EB

S=125EB

S=150 EB

$=100 L1-R

12 - 99.3 99.3 99.3 109.3 1243 170.3 190.3 -

6 - 101.8 101.8 101.8 1.8 126.8 172.8 192.8 281.3
20 2 112.9 112.9 112.9 122.9 137.9 182.9 202.9 287.4
25 2 126.1 126.1 126.1 136.1 149.1 195.1 215.1 292.1

$=200 L1-R $=100 L1-S

8 - - 80.7 80.7 90.7 100.7 120.7 170.7 -
12 - - 116.2 116.2 116.2 126.2 141.2 187.2 207.2

6 306.3 - 112.7 112.7 112.7 1227 137.7 183.7 203.7
20 327.4 402.4 137.8 137.8 137.8 147.8 162.8 207.8 227.8
25 332.1 407.1 149.8 149.8 149.8 159.8 172.8 218.8 238.8

S=125011-S  S=150L1-S  S=200L1-S

8 - - - 735 735 83.5 93.5 113.5 163.5
12 - 88.8 88.8 88.8 98.8 113.8 159.8
6 292.2 317.2 - 90.4 90.4 90.4 100.4 115.4 161.4
20 3123 352.3 4273 100.5 100.5 100.5 110.5 1255 170.5
25 3158 355.8 4308 1115 115 115 1215 1345 180.5

N . S=20 R1 S=30 R1 S=40 R1 S=50 R1
max. max. max. max.

12 179.8 - 5.7 5.7 5.7 5.7 5.7
6 181.4 269.9 294.9 - 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7
20 190.5 275 315 390 12.4 124 12.4 12.4 124
25 200.5 2775 3175 3925 1.5 15 15 15 105
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. S=80 R1 S=100 R1 S=125R1 S=150 R1
J pistone
max. max. max. max.

12 5.7 57 - — —

6 8.7 8.7 8.7 8.7 —

20 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4

25 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5
Dimensioni
MSC-08

N3 x M5 x 9,5 N2 x @7 F7 x 1,6

ﬂ]@[ 5xM3x4,4 43 S i 7

+5x@5F7x1,6

~
¢ 600D 3
RT ® o2
o o 3-_'“‘
20 | 20 | 20 | 20 |165 o 20 |20
= “@E@ ° Oe |
L
o4 ]
— [
s
N1xM3x5,5 20 195 .
4xD5F7x1,6 CO
+4xM3x5,4
< aff[f OO@@@@@/al 2 o
—| © © ©) ©) ©) ©
— @ @—— = }
9
20 | 20 | 20 | 20 | 20 30,5 ]

* = anelli di centraggio
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.

Codice @ pistone Corsa N1 N2 N3 L5
R412019204 8 10 4 2 2 11
R412019205 8 20 4 2 2 1
R412019206 8 30 4 2 2 1"
R412019207 8 40 6 2 2 11
R412019208 8 50 8 3 3 11
R412019209 8 80 12 3 5 1
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Dimensioni
MSC-12
N3 x M6 x 11,5 N2 x @9 F7 x 2,1
I 5xM4 x 6,4 50
:ﬂ+5x®7F7x1,6 [ZXM“XS
L C y
b 7 g
°c0000Qo@Oo° : .
N 0l o
i N
L] )] 20 20
T ©
20 20 20 20 18
&=
[®) O
(52
N1 x M4 x 8,5 L o
X X 8, A *
‘\ 4x D7 F7x1,6 (!
" +4xM4x6,9
———— T
© © ©
o © [%)
& O O G © ® ® @ R @ ;
[]::' of o o © B
]
20 20 20 20 20 48
* = anelli di centraggio
Codice J pistone Corsa N1 N2 N3
R412019190 12 10 4 2 2
R412019191 12 20 4 2 2
R412019192 12 30 4 2 2
R412019193 12 40 4 2 2
R412019194 12 50 6 3 3
R412019195 12 80 10 3 5
R412019196 12 100 12 3 5
Codice @ pistone Corsa N1 N2 N3
R480643794 12 10 4 2 2
R480643795 12 20 4 2 2
R480643796 12 30 4 2 2
R480643797 12 40 4 2 2
R480643798 12 50 6 3 3
R480643799 12 80 10 3 5
R480643800 12 100 12 3 5
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Codice @ pistone Corsa N1 N2 N3
R412019190 12 10 4 2 2
R412019191 12 20 4 2 2
R412019192 12 30 4 2 2
R412019193 12 40 4 2 2
R412019194 12 50 6 3 3
R412019195 12 80 10 3 5
R412019196 12 100 12 3 5
Dimensioni
MSC-16
N3 x M6 x 17,8 N2 x @9 F7 x 2,1 6xM5x7,9 64 2 x M5 x 10
T +6xPIF7x21
\ B @ (&)
T ® 6 -0 =
EEE[] OEB c@o 0O o0& ) ) o 8 ea () 6) &
® ® @3
~ 0)| @ (o] &
40 | 40 | 40 | 40 17 i "
E
40
60
E [ ob
1 1
o SH !
olo
T |=
o<
() o
N1 x M5 x 8,2(min) 20 285 4xDBIF7x21 (:0
+4 x M5 x 6,1
) I
Sl o o 9, O 008 |8 S ﬁ
[ ® © 1
\
27,5 |
I
|20/ 20/ 20/ 20|20/ 40 —
* = anelli di centraggio
Codice O pistone Corsa E N1 N2 N3
R412019175 16 125 200 12 4 5
R480643808 16 125 200 12 4 5
R412019188 16 125 200 12 4 5
R480640200 16 125 200 12 4 5
R412019176 16 150 240 12 4 5
R480643809 16 150 240 12 4 5
R412019189 16 150 240 12 4 5
R480640201 16 150 240 12 4 5
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Dimensioni
MSC-20
7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1 +6x@P9IF7x2,1
I .80
|
— 9 2xM5x10
uiiy [ o o o o O © O D - -
——
H = Y @@ © | 120
i TOINIO RE

40 40 40 40 40 40 | 27

6,2

W Eé@ [ o] OJ

R
‘e
=
S==

N
&
NTxM5x9 [———‘40 ._133 ax29F7x2,1 (0
‘\ +4xM5x9,9
= ° o © o — ¢g 9
2 H ® O Oed@ | g S -\L.l
= [XKe) [Xe) o o o ® \ L
|
| 40 \ 40 ‘ 80 ‘ i
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 N3
R412018917 20 125 200 6 4 5
R480643817 20 125 200 6 4 5
R412019005 20 125 200 6 4 5
R480640205 20 125 200 6 4 5
R412018918 20 150 240 6 4 5
R480643818 20 150 240 6 4 5
R412019006 20 150 240 6 4 5
R480640206 20 150 240 6 4 5
R412018919 20 200 320 6 4 7
R480643819 20 200 320 6 4 7
R412019007 20 200 320 6 4 7
R480640207 20 200 320 6 4 7
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Dimensioni
MSC-25
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1
q
=T
(ffp ) ® & o o 0 © ©

40 _|_40 | 40 | 40_|_40 | _40_| 30

[4XM6X12

0.
)
Fo

98
6 x M6 x 9,9
+6x@12F7x2,1 40
N\
©
<
1
0
©

N1 x M6 x 16(min) 40, 37 axo12F7x21 (0
‘\ ‘ +4 x M6 x 13,9(min)
[ Il o e o) ® L. eg @I
= mf;ii © o pood |9 5 2
@
\
‘ 45 |
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 \K}
R412019030 25 125 200 4 4 5
R480643827 25 125 200 4 4 5
R412019041 25 125 200 4 4 5
R480640211 25 125 200 4 4 5
R412019031 25 150 240 6 4 5
R480643828 25 150 240 6 4 5
R412019042 25 150 240 6 4 5
R480640212 25 150 240 6 4 5
R412019032 25 200 320 6 4 7
R480643829 25 200 320 6 4 7
R412019043 25 200 320 6 4 7
R480640213 25 200 320 6 4 7

4
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Portata

&
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fattore di correzione (a)

Codice @ pistone S a [mm] d [mm] MXmax [Nm] MY max [Nm] Mzp0x [Nm]
R412019211 8 20 50 14 7 7 7
R412019212 8 30 60 14 7 7 7
R412019213 8 40 70 14 7 7 7
R412019214 8 50 80 14 9 13 13
R412019215 8 80 125 14 13 25 25
R412019199 12 30 64.5 16 20 14 14
R412019200 12 40 74.5 16 20 14 14
R412019201 12 50 84.5 16 23 19 19
R412019202 12 80 125 16 33 32 32
R412019203 12 100 145 16 33 32 32
R412019183 16 30 65.5 15 35 25 25
R412019184 16 40 75.5 15 35 25 25
R412019185 16 50 85.5 15 38 29 29
R412019186 16 80 126 15 74 58 58
R412019187 16 100 146 15 74 58 58
R412019188 16 125 198.5 15 88 118 118
R412019189 16 150 223.5 15 88 119 119
R412019000 20 30 70.5 20 87 57 57
R412019001 20 40 80.5 20 87 57 57
R412019002 20 50 90.5 20 93 65 65
R412019003 20 80 130.5 20 116 99 99
R412019004 20 100 150.5 20 116 99 99
R412019006 20 150 233.5 20 126 152 152
R412019007 20 200 296 20 126 179 179
R412019036 25 30 77.5 24 100 90 90
R412019037 25 40 87.5 24 100 90 90
R412019038 25 50 96.5 24 100 90 90
R412019039 25 80 137 24 110 129 129
R412019040 25 100 157 24 110 129 129
R412019041 25 125 201 24 145 180 180
R412019042 25 150 236.5 24 145 201 201
R412019043 25 200 299 24 145 236 236

S =corsa

4

&
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Peso delle parti mobili [kg]

@ pistone
8 0.14 0.14 0.155 0.165 0.195 0.265 - - -
12 0.255 0.255 0.26 0.28 0.315 0.403 0.46 - -
16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 1 1 1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085
J pistone S=200
8 —
12 -
16 -
20 1.54
25 2.445
fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
M
lFG Ms; Myo
S = | stat.| Mgy = Fg+ A+F +D
D | dyn.| Mg = Fg- A
Al
|
|
Mc
a (’\4<Mxo lFG
L. A C——1
stat.| Mgo= Fg* B
( W dyn.| Mg = Fg- B
B
Ma
Mz;Mzo
.
- stat.| Mpo=F - B
- '
F ! dyn.| My =0
dyn. & + ﬁ 4+ % €1

M; M, Mg

stat.

Mao , Mgo , Mco
Mzo = Myo  Mxo

IA
-

F=me+aFG=m-«ga=1250-V¥H
F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del

silenziatore [mm]

4

&
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fattore di correzione (a, d)
verticale

D
= stat.| Mg
I

dyn. MB = FG » D

(Fo+F)-D

IFG;F

C

My; Myo

stat. MAO= (F6+F)'B

dyn. MA = FG B

My
Mz1; Mzo

My, My

dyn. M, M, S

Mo , Mgo
Mz~ Myo

F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]

stat.

IA

Massa massima e minima spostata

V [m/s]

0,8

0,7

0,6
0,5

0,4

89

0,3

*14%)

0,2

029

Il

0,1

[45%)

0
0,1

V = velocita [m/s]
m = massa

10
m [kg]
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Massa aggiuntiva max. spostata - orizzontale

uscita, orizzontale [2 S/h] (V=0,8 m/s)
K, 3600
2 A 3100 \ \
1,9 ﬁ \ \
, — 2600 \
1,8 |r'
17 2100
1,6 1600
1,5
1100
1,4 il
1,3 600 ) NI E %
1,2 * 100 BN | i
' 0,1 1 10
141 m kg
10,1 1 10 S = corsa [mm]
K 2 xS =1ciclo
m [kg] V = velocita [m/s]
*in ingresso m = massa
**in uscita
V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]
S = corsa
Massa aggiuntiva max. spostata - verticale Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
[2 S/h] (V=0,8 m/s) verticale, verso l'alto
3600 N K
\\
3100 \\\ 157
2600 &
\ 16 —I 8
2100 \ %
Y §
1600 |_
1,4 @Ql/
1100 ; 4 4
/ / 4% '\
B0 NIRIE S| 13 A Y A
ol | 2|2 N ) /] / / / /]
N||o ©) o 1 A 1
100 | e L~
0,1 1 10 1.2 ——=—T =
m [kg]
S = corsa [mm] 1'10 1 1 10
2xS=1ciclo '
V = velocita [m/s] m [kg]
m = massa V =s/1000 + t « km
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa
m = massa
K
~
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto

km
19
[
1,8—] S
)
S
1,7 ®/ 8”
— ‘v,
i / 5/ / /
' / AR ZAVY
B /'/ ///9ﬁ pa
13
01 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
verticale, verso il basso

kI’T‘I
1,2 T
115 — ] l
1,1 \\ ™~ N \\\\
' NG T N
1,05 \\\ \ \\\\\\
NN NN
N\ 6 NCLN
1 1& N\
2
\ LN
0,95 \
? D
0,9
0,1 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso il basso

k
m
1,4 T
1,35 \%§~ l
~L T~ s\\
™~ ™~
™~ ™
. NN
’ NN
N \ NN
195 \ NEIN
, N N N
N 2 N | N\
\\ o N
1,2 \ & N\
©.
©. \%\o
1,15 o \3\
1,1
0,1 1 10
m [kg]
V =s/1000 * t « km
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa
m = massa
Velocita max. in uscita
kv
0,8
0,7 \
N \
0,6 \\
0s \\\‘E \\\
; Y
02 N \\ ™N ::\\
0,1 \\'\\\\‘:\§ ~
. N— T | T —
0 g8 912016 | | @20| @25
0,1 1
m [kg]
V =+s « kv
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
m = massa
~
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Minislitta, Serie MSC-HG-PM/PE

Principio attivo: a doppio effetto

Ammortizzamento: pneumatico

Easy2Combine: idoneo

: con pistone magnetico

: con doppio pistone

: Con guida a sfere su rotaia “High Performance” integrata e

Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C %;?/‘r.
\

@ pistone
Raccordi
Corsa 50 R480640197 R480640202 R480640208
80 R480640198 R480640203 R480640209
100 R480640199 R480640204 R480640210
125 R480640200 R480640205 R480640211
150 R480640201 R480640206 R480640212
200 - R480640207 R480640213
@ pistone 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 182N 269 N 421N
in uscita, teorica
Energia di am- 0.06 J 1.2J 16J
mortizzamento
Lunghezza di 7 mm 7 mm 7 mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser- 3 bar ... 10 bar 3 bar... 10 bar 2 bar ... 10 bar
cizio min/max
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Dimensioni
W1
W5
W4 A
0 =~
o '
n1e )
5 = ° @
T 2 L F -0 © =
+XN O T o
ts Ao ;ﬁ% (:07: R1>0 L7
B W2-S*/R* S| <+ 6| |
[o2} * % Tl &
L5+ 2 W3-S*/R
o
Il we
Kitd
7
L3 R2>0 R*
= A E1>0 2 L1-R ‘
o N = |
a a
8 8 o °o o®
] @ ®
e J o @©
§ a R2>0
e L3 L2
R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
Dimensioni
@ pistone @ D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G1/8 M16x1,5 50 1.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 229 46.5 13.2
@ pistone H6-S H7 H8 Ho H10 e %) L4 L5 3)
max. max.
16 7.7 11.2 - - - 12 47 6.5 17.7
20 12.2 1.7 55 4.2 1 15 57 8 30
25 21.7 16.2 6.9 5.2 1.5 15 62 9 31
@ pistone L6 L7 R2 W1 W2-R W2-S W3-R W3-S W4
16 2 10 3 76 31 31 60.5 60.5 30
20 21 10 3 92 10 21 74 74 35
25 21 12 3 112 1 14 92 92 44
J pistone W5 W6 w7
16 W1/2 - -
20 W1/2 2 4
25 W1/2 25 4.8
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Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone S=80 EB S=100 EB S=125EB S=150 EB S=200 EB S=80 L1-R S$=100 L1-R
16 2 2 2 2 2 - 126.8 172.8 192.8
20 2 2 2 2 2 2 137.9 182.9 202.9
25 2 2 2 2 2 2 149.1 195.1 2151

@ pistone S=125L1-R S$=150 L1-R S$=200 L1-R S$=50L1-S $=100 L1-S S=125L1-S S$=150 L1-S S=200 L1-S
16 281.3 306.3 - 137.7 183.7 203.7 292.2 317.2 -
20 287.4 327.4 402.4 162.8 207.8 227.8 3123 352.3 427.3
25 2921 332.1 4071 172.8 218.8 238.8 315.8 355.8 430.8

@ pistone S=80L12 S$=100 L2 S=12512 S$=150 L2 S$=100 R1
16 115.4 161.4 181.4 269.9 294.9 - 8.7 8.7 8.7
20 125.5 170.5 190.5 275 315 390 12.4 12.4 12.4
25 134.5 180.5 200.5 2775 317.5 392.5 10.5 1.5 1.5

@ pistone S=125R1 S$=150 R1 S=200 R1
16 8.7 8.7 -
20 12.4 12.4 12.4
25 1.5 1.5 11.5

EMERSON.


https://www.emerson.com/en-de

Cilindri con guide AVENTICS Serie MSC

53
2026-03-24

Dimensioni
MSC-16

N3 x M6 x 17,8 N2 x @9 F7 x 2,1 6xM5x7,9 64 2 xM5x 10
+6xP9F7x21
\ B @ (&)
S 6 6 6 =
EEE[] ) EB o @o 0O o0& ) ) o 8 €3 () 6) c B
D 3
® © ©fgs
~ 0)| @ (o] &
40 |40 | 40 |_ 40 17 i ”
E
40
60
E [ ob
|
o 2H !
olo
T | =
2=
e 2
N1 x M5 x 8,2(min) 20 28,5 4xPIF7x21 (j
+4xM5x6,1
e eo ¢—0—0—b—0—0 1
=) o =
Sl o .9, O 008 |8 5 ﬂg
9] ® © 1
9.
27,5 |
I
|20/20|20|20| 20|, 40 "‘
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa = N1 N2 N3
R412019175 16 125 200 12 4 5
R480643808 16 125 200 12 4 5
R412019188 16 125 200 12 4 5
R480640200 16 125 200 12 4 5
R412019176 16 150 240 12 4 5
R480643809 16 150 240 12 4 5
R412019189 16 150 240 12 4 5
R480640201 16 150 240 12 4 5

EMERSON.


https://www.emerson.com/en-de

Cilindri con guide AVENTICS Serie MSC 54
2026-03-24

Dimensioni
MSC-20
7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1 +6x@P9IF7x2,1
I .80
|
— 9 2xM5x10
uiiy [ o o o o O © O D - -
——
H = Y @@ © | 120
i TOINIO RE

40 40 40 40 40 40 | 27

6,2

W Eé@ [ o] OJ

R
‘e
=
S==

N
&
NTxM5x9 [———‘40 ._133 ax29F7x2,1 (0
‘\ +4xM5x9,9
= ° o © o — ¢g 9
2 H ® O Oed@ | g S -\L.l
= [XKe) [Xe) o o o ® \ L
|
| 40 \ 40 ‘ 80 ‘ i
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 N3
R412018917 20 125 200 6 4 5
R480643817 20 125 200 6 4 5
R412019005 20 125 200 6 4 5
R480640205 20 125 200 6 4 5
R412018918 20 150 240 6 4 5
R480643818 20 150 240 6 4 5
R412019006 20 150 240 6 4 5
R480640206 20 150 240 6 4 5
R412018919 20 200 320 6 4 7
R480643819 20 200 320 6 4 7
R412019007 20 200 320 6 4 7
R480640207 20 200 320 6 4 7
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Dimensioni
MSC-25
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1
q
=T
(ffp ) ® & o o 0 © ©

40 _|_40 | 40 | 40_|_40 | _40_| 30

[4XM6X12

0.
)
Fo

98
6 x M6 x 9,9
+6x@12F7x2,1 40
N\
©
<
1
0
©

N1 x M6 x 16(min) 40, 37 axo12F7x21 (0
‘\ ‘ +4 x M6 x 13,9(min)
[ Il o e o) ® L. eg @I
= mf;ii © o pood |9 5 2
@
\
‘ 45 |
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa E N1 N2 \K}
R412019030 25 125 200 4 4 5
R480643827 25 125 200 4 4 5
R412019041 25 125 200 4 4 5
R480640211 25 125 200 4 4 5
R412019031 25 150 240 6 4 5
R480643828 25 150 240 6 4 5
R412019042 25 150 240 6 4 5
R480640212 25 150 240 6 4 5
R412019032 25 200 320 6 4 7
R480643829 25 200 320 6 4 7
R412019043 25 200 320 6 4 7
R480640213 25 200 320 6 4 7

4

&
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Portata

M = coppia max. consentita

fattore di correzione (a)

@ pistone S a[mm] d [mm] MxXmax [Nm] MY max [Nm] Mz ax [Nm]
16 50 85,5 15 38 29 29
20 50 90.5 20 93 65 65
25 50 96.5 24 100 90 90
S =corsa

Peso delle parti mobili [kg]

J pistone
16 0.375 0.375 0.375 04 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 1 1 1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085

4

d
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@ pistone S=200

16 -
20 1.54
25 2.445

S = corsa

Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone S=20 EB S=80 EB S=100 EB
12 32 22 12 2 2 2 2 111 111
16 22 12 2 2 2 2 2 103.5 103.5
20 22 12 2 2 2 2 2 115 115
25 32 22 12 2 2 2 2 138.5 138.5
@ pistone S=100 L1-R S=10L1-S S=40 L1-S
8 - - - - - 101.7 101.7 101.7 101.7
12 1M1 11 126 172 192 127.9 127.9 127.9 127.9
16 103.5 113.5 128.5 174.5 194.5 114.4 114.4 114.4 124.4
20 115 125 140 185 205 139.9 139.9 139.9 149.9
25 138.5 138.5 151.5 197.5 217.5 162.2 162.2 162.2 162.2
J pistone S=100 L1-S
8 121.7 171.7 - 93.5 93.5 93.5 93.5 113.5 163.5
12 142.9 188.9 208.9 98.8 98.8 98.8 98.8 113.8 159.8
16 139.4 185.4 205.4 90.4 90.4 90.4 100.4 115.4 161.4
20 164.9 209.9 229.9 100.5 100.5 100.5 110.5 125.5 170.5
25 175.2 221.2 241.2 121.5 121.5 121.5 121.5 134.5 180.5
@ pistone S=100 L2 SEZIY S=50 R1 S=80 R1 S=100 R1
max. max. max. max.
12 179.8 5.7 5.7 5.7 5.7 5.7 5.7 5.7 2
16 181.4 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 1.5
20 190.5 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 1.5
25 200.5 11.5 11.5 1.5 11.5 10.5 11.5 11.5 7.5
J pistone SR
max.
12 2 2 2 10 12 12
16 1.5 1.5 1.5 6 7 5.7
20 1.5 1.5 11.5 9.5 14 14
25 7.5 7.5 7.5 3.3 7.5 9.2
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fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
M
S F IFG Ms;MYo
= tat| Mgo = Fg- A+F - D
D i | f) sta BO G
D | dyn.| Mg = Fg- A
d = |
A
|
MC
a (’\%Mxo IFG
A =
- o : stat. MCO= FG - B
|
’7 —‘ dyn.| M¢ = Fg*B
B
My
Mz; Mzo
N
-— B :T stat| Mpo=F - B
F ] i dyn.| My =0

Ma ., Mg | M¢
. —A 4+ =8 4 —= <
gy M, M, M3 st
Mao . Mgo , Mco
stat. —E 4+ =4+ —= <1
Mz My Myg

F=me+aFG=m-+ga=1250-V?H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
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fattore di correzione (a, d) Massa max. spostata
. V [m/s
verticale ]
0,8 <
D \
T stat.| Mgg = (Fg + F) - D 07 \\\
— N
dyn| Mg = Fg - D 0,8 A N\
0,5
0,4
EG F 0,3
0,2
S
- NN
\) 0 o ol |o
Mg 0,1 1 10
My; My m [kg]
V = velocita [m/s]
m = massa
stat. MAO= (FG+F)'B
dyn. MA = FG B
Ma
Mz1; Mzo
M M
dyn. —A 4 =B <
y M, " m, =
Mpo | Mgo
stat. ——f == <1
Mz~ Myo
F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H
F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
~
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,

uscita, orizzontale verticale, verso l'alto
kI’TI km

2 T T T « 1T
1’9 _** ‘%’
1,8 IF' 16— )
1,7 &'/ S

1,5 Q)
1,6 L / o /
~N
1,5 14 // @// " / /,
1,4 ** L/ y y ) A |/
1,3 1,3 / // 7TV
Pq ///

1,2 8 ) 1 L~
14 12—

1

1,1
o1 1 10 0,1 1 10
m [kg] m [kg]

*in ingresso V =5/1000  t « km
**in uscita

V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa

V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]

S = corsa m = massa
Fattore di correzione velocita necessaria in entrata, Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto verticale, verso il basso
K k m
14 I
1,9
& 1,35 l
; SN
1,8 Q \\\\\:\\\§\
°°/ S 1.3 NSNS
17 7 §f | N \\ NN
— / 9, / / 1,25 N RNE
of / ' N N \’ N
1o 4 /1y \ & N
/ ARAV N NS AN
Al /9 Y 1,2 X
15 v / // / v \ \Q,\
\*) 4
L B //// 1A~ 1,15 % \ ?3‘
14 — Tl A
1,1
13 0,1 1 10
bl 1 10 m [kg]
m [kg] V = /1000 « t  km
V =5/1000 + t « km V = velocita [m/s]
V = velocita [m/s] S = corsa [mm]
S = corsa [mm] t = tempo [s] per una corsa
t = tempo [s] per una corsa m = massa
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in uscita, Velocita max. in uscita
verticale, verso il basso Ky

K, 0,8

1,2 T 0,7 \
1 15%@ l 0,6\ \\

—
— AN
\\ N 05 RNEN

" N ITHRONDN R

1,05 AN AN \\\ AN 03 ™~ NI
N \ \ \ ’ N \ \\ NU
N 2 NIN 02> NI
1 N xA N ’ ~_ 1T I~
,V’ A \ 0.1 I~ \‘~\\ ~

0,95 a\ =) ’ N— =

8 * s\ 0 08 (9121916 | |@20| @25

o)
0,1 1 Hel
0,9 m
0,1 1 10 9
m [kg] V=+s kv
V = velocita [m/s]

V =s/1000 * t « km S = corsa [mm]
V = velocita [m/s] m = massa

S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa
m = massa
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Minislitta, Serie MSC-MG-EE

Principio attivo: a doppio effetto
Ammortizzamento: elastico
Easy2Combine: idoneo

: con pistone magnetico

: con doppio pistone

: con guida su rotaie integrata
Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C

@ pistone
Raccordi
Corsa 10 R480640120 R480640126 R480640133 R480640140 R480640147
20 R480640121 R480640127 R480640134 R480640141 R480640148
30 R480640122 R480640128 R480640135 R480640142 R480640149
40 R480640123 R480640129 R480640136 R480640143 R480640150
50 R480640124 R480640130 R480640137 R480640144 R480640151
80 R480640125 R480640131 R480640138 R480640145 R480640152
100 - R480640132 R480640139 R480640146 R480640153
@ pistone 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 48 N 107 N 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 63 N 143 N 253 N 396 N 619 N
in uscita, teorica
Energia di am- 0.06 J 0.06 J 0.3J 04J 05J
mortizzamento
Lunghezza di 0.3 mm 0.75 mm 1 mm 1.2mm 1.6 mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser-| 1.5 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar

cizio min/max
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Dimensioni
W1
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A A
© \
\ T
Pany
@D1 E °o B \S%
— i|l5 2% Eg
i -’@ “:\ O
st |5\ Jreo o ] | o o &
! o o
L4 oy L6 B w2sRY| |8 <+
o o s
[ 2 ) W3-S*/R
o
Tl W6
w7
L3, _, _R2>0 =
L3 L1-R* ‘
& W P N m
8 H o ° o o® =]
S Mo ©°o o9
) ©)] o .
[ o) o o H © ©
° © 1 =l © o o
IH == = ° ©
a L3 L2 o
) s o R2>0
L1-S* Q
L3 L2

R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.

Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone S=20 EB S=30 EB S=50 EB S=80 EB S=100 EB S=10 L1-R S$=20 L1-R

@ pistone S=50 L1-R S=80 L1-R S$=100 L1-R S=10 L1-S S=30 L1-S S=40 L1-S

8 — - - - - 101.7 101.7 101.7 101.7

@ pistone S$=100 L1-S S=30L2

8 121.7 171.7 - 93.5 93.5 93.5 93.5 113.5 163.5

. S=40 R1 S=50 R1 S=100 R1
@ pistone
. . . max. max. . max.

J pistone SR
. . . . . max.
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@ pistone @ D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R

8 M5 M10x1 28 9.6 20.5 - 7.5 19.5 -

12 M5 M12x1 34 5.7 25 1.2 1.2 245 5.7

16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7

20 G1/8 M16x1,5 50 1.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7

25 G 1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 229 46.5 13.2
@ pistone H6-S H7 H8 H9 H10 mL:X. L4 L5 2) L6

8 55 18 - - - 16 9.8 - 1.9

12 5.7 8.3 - - - 20.2 7.2 225 2

16 7.7 1.2 - - - 18.4 6.5 17.7 2

20 12.2 11.7 5.5 4.2 1 27.9 8 30 21

25 21.7 16.2 6.9 5.2 1.5 29.2 9 31 2.1
@ pistone L7 W1 W2-R W2-S W3-R W3-S w4 W5 W6

8 6 50.2 - 19.3 - 30.5 18 W1/2 -

12 8 66 28.8 28.8 53 53 245 W1/2 -

16 10 76 31 31 60.5 60.5 30 W1/2 -

20 10 92 10 21 74 74 35 W1/2 2

25 12 112 11 14 92 92 44 W1/2 25
J pistone w7

8 _

12 -

16 -

20 4

25 438

Q
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MSC-08
N3 x M5 x 9,5 N2 x @7 F7 x 1,6

q
m[@][ 5xM3x4,4 43 Soe B 7

+5x@5F7x1,6

¢ 60O oD 3
Q& ® _& P g
o [e] s
20 20 20 20 _| 16.5 & 20 20
/>X
. H[D — o9
S Ll
77 s
t
L5
N1xM3x5,5 20 19.5 ~ g
4xD5F7x1,6
+4xM3x5,4
= ) @ ) ° o ¢ © —
© ©° ©° ©° 0" © @/
Saf | O O ® ® ® e ] of e
= o © © © © ©
| © @ © © © © o @ v\i
|
20 20 20 20 20 30,5 J‘
* = anelli di centraggio
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
Codice @ pistone S N1 N2 \k} L5 X
R480640120 8 10 4 2 2 11
R480640121 8 20 4 2 2 1
R480640122 8 30 4 2 2 1
R480640123 8 40 4 2 2 1"
R480640124 8 50 4 3 3 1 1)
R480640125 8 80 8 3 5 1
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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Dimensioni
MSC-12
N3 x M6 x11,5 N2 x @9 F7 x 2,1
I 5xM4 x 6,4 50
:ﬂ+5x®7F7x1,6 [ZXM“XS
L y
b 7 g
°c0000Qo@Oo° : .
N v ©
i A
L] )] 20 20
frim— ©
20 20 20 20 18
&3
[®) O
[se]
N1x M4 x 8,5 2 24
X X 8, A *
j 4x@TF7x1,6 (‘
" +4xM4x6,9
— T
T © ©
0 D 60 @Q @$ @¢ < @
o © [%)
& O O G © ® ® @ R @ ;
| © O © © O O ¢ |
]
20 20 20 20 20 48
* = anelli di centraggio
Codice J pistone S N1 N2 N3
R480640126 12 10 2 2 2
R480640127 12 20 2 2 2
R480640128 12 30 2 2 2
R480640129 12 40 2 2 2
R480640130 12 50 4 3 3
R480640131 12 80 6 3 5
R480640132 12 100 8 3 5
S = corsa
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2xM5x 10

34,5

21,7

MSC-16
N3 x M6 x 17,8 N2 x @9 F7 x 2,1 6xM5x7.9 64
+6XDIF7 x2,1
\  CR—
D
b 0B o®o 00 o0 0@ o0 °® ] 1 ® ® _©®
RIORAIO
40 |40 | 40 |_ 40 17 i ”
E
40
60
/7X
E [ ob
|
o 2H !
olo
[
DRI
2°'e
N1 x M5 x 8,2(min) 20 285 4x@IF7 x 2,1 (0
+4 xM5x6,1
©o eo 600601 ¢ o1
=) o =
S a b 9, O 008 8 5 2
© © ) | \
9.
275 ;
I
|20/20] 20/ 20|20 40 T
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 N3 X
R480640133 16 10 2 2 2 1)
R480640134 16 20 2 2 2 1)
R480640135 16 30 2 2 2
R480640136 16 40 4 2 2
R480640137 16 50 4 2 2
R480640138 16 80 6 3 3
R480640139 16 100 8 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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MSC-20
7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2x @12 F7 x 2,1 +6x3J9F7x2,1
[ -~ 80
|
9 2 x M5 x 10
iy [ o o o ©® © © D - -
——
20
H 2w j@ @@ ©
038 |@e @]
=
40 40 40 40 40 40 27
20 o~
£ P2y e
40
60
/7 X
T EH I E ar T o o
[0 /T i
© ®© fj I i
N
&
N1x M5 x 9 40 _ 33 AsxoBErai O
‘\ / +4xM5x9,9
= o o o o — ¢g 9
2 H ® O Oed® | g S -\L.l
= o0 o0 o o o ® \ L
!
| 40 \ 40 1 80 i
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S [\ N2 N3 X
R480640140 20 10 2 2 2 1)
R480640141 20 20 2 2 2 1)
R480640142 20 30 2 2 2
R480640143 20 40 2 2 2
R480640144 20 50 2 2 2
R480640145 20 80 4 3 3
R480640146 20 100 4 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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MSC-25

N3 x M8 x 16 N2x @12F7 x 21

40 _|_40 | 40 | 40 _|_40_| 40 _| 30

40 37

N1 x M6 x 16(min) *\ “—T—T

[4XM6X12

0.
)
Fo

98
6 x M6 x 9,9
+6xB12F7 x21| 40
N\
[ee]
<
1]
0
©
4x D12 F7 x 2,1 (0

+4 x M6 x 13,9(min)

- oo PR S
= [IIE% ® ® © g od |¢ <
®
a5,
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 \k} X
R480640147 25 10 2 2 2 1)
R480640148 25 20 2 2 2 1)
R480640149 25 30 2 2 2 1)
R480640150 25 40 2 2 2
R480640151 25 50 4 2 2
R480640152 25 80 4 3 3
R480640153 25 100 4 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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fattore di correzione (a)

Codice @ pistone Corsa a [mm] d [mm] MXmax [Nm] MY max [Nm] Mzp0x [Nm]
R480640120 8 10 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480640121 8 20 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480640122 8 30 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480640123 8 40 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480640124 8 50 83 12 5.8 5.9 5.9
R480640125 8 80 121 12 8 14.6 14.6
R480640126 12 10 7 15 13.8 6.45 6.45
R480640127 12 20 77 15 13.8 6.45 6.45
R480640128 12 30 77 15 13.8 6.45 6.45
R480640129 12 40 77 15 13.8 6.45 6.45
R480640130 12 50 81 15 13.8 6.45 6.45
R480640131 12 80 117 15 17.3 15.6 15.6
R480640132 12 100 137 15 17.3 15.6 15.6
R480640133 16 10 65 15 31.6 11.95 11.95
R480640134 16 20 65 15 31.6 11.95 11.95
R480640135 16 30 65 15 31.6 11.95 11.95
R480640136 16 40 75 15 31.6 11.95 11.95
R480640137 16 50 86 15 31.6 11.95 11.95
R480640138 16 80 123 15 45 27.3 27.3
R480640139 16 100 144 15 45 27.3 27.3
R480640140 20 10 75 20 31.6 11.95 11.95
R480640141 20 20 75 20 31.6 11.95 11.95
R480640142 20 30 75 20 31.6 11.95 11.95
R480640143 20 40 75 20 31.6 11.95 11.95
R480640144 20 50 92 20 31.6 11.95 11.95
R480640145 20 80 125 20 45 27.3 27.3
R480640146 20 100 143 20 45 27.3 27.3
R480640147 25 10 85 24 87 24.5 245
R480640148 25 20 85 24 87 24.5 24.5
R480640149 25 30 85 24 87 24.5 24.5
R480640150 25 40 85 24 87 24.5 245
R480640151 25 50 102 24 87 245 24.5
R480640152 25 80 134 24 110 62.5 62.5
R480640153 25 100 152 24 110 62.5 62.5
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Peso delle parti mobili [kg]

@ pistone
8 0.165 0.165 0.165 0.165 0.195 0.265 - - -
12 0.28 0.28 0.28 0.28 0.315 0.403 0.46 - -
16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 11 1.1 11 1.1 1.225 145 1.625 1.885 2.085
J pistone S=200
8 —
12 -
16 -
20 154
25 2.445
S = corsa
fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
Mg
F lFG My; Myo
S D%q— | D stat.| Mgo = Fg* A+F + D
D ‘ | ! dyn.| Mg = Fg- A
d H i
LA
|
|
Mc
a My; Mxo IFG
A ]
stat. MCO = FG B
j dyn MC = FG -B
sl
Ma
Mz;Mzo
R
| stat.| Mpo=F + B
_ ;T A0
E I dyn.| My =0
dyn. m % + % S 1

M, T ™M, T M,

Mao | Meo , Mco

stat.
Mzo ~ My  Myxo

IA
-

F=m+aFG=m-ga=1250-V3H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]

4
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fattore di correzione (a, d) Massa max. spostata
. V [m/s
verticale [0 8 ]
’ N[ Y \
o 0r NINN
stat.| Mgy = (Fg + F) - D , \ J \\
— 06 \\ N \\ N
dyn.| Mg = Fg - D ’ \
0 AN \\\‘§\
0,4 A \ ™
{ ] \\ -
N
I:G - 0,3
0,2
G 8 [ [8 [§
5 > 85l BR
\)M 0,1 1 10
My M m [kl
V = velocita [m/s]
m = massa
stat. MAO= (FG+F)'B
dyn. MA = FG B
3,
Mz1; Mzo
M M
dyn. —A 4 —B <
y M, " m, =
Mpo | Mgo
stat. ——f == <1
Mz~ Myo
F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H
F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
~
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,

uscita, orizzontale verticale, verso l'alto
kI’TI km

2 T T T « 1T
1’9 _** ‘%’
1,8 IF' 16— )
1,7 &'/ S

1,5 Q)
1,6 L / o /
~N
1,5 14 // @// " / /,
1,4 ** L/ y y ) A |/
1,3 1,3 / // 7TV
Pq ///

1,2 8 ) 1 L~
14 12—

1

1,1
o1 1 10 0,1 1 10
m [kg] m [kg]

*in ingresso V =5/1000  t « km
**in uscita

V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa

V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]

S = corsa m = massa
Fattore di correzione velocita necessaria in entrata, Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto verticale, verso il basso
K k m
14 I
1,9
& 1,35 l
; SN
1,8 Q \\\\\:\\\§\
°°/ S 1.3 NSNS
17 7 §f | N \\ NN
— / 9, / / 1,25 N RNE
of / ' N N \’ N
1o 4 /1y \ & N
/ ARAV N NS AN
Al /9 Y 1,2 X
15 v / // / v \ \Q,\
\*) 4
L B //// 1A~ 1,15 % \ ?3‘
14 — Tl A
1,1
13 0,1 1 10
bl 1 10 m [kg]
m [kg] V = /1000 « t  km
V =5/1000 + t « km V = velocita [m/s]
V = velocita [m/s] S = corsa [mm]
S = corsa [mm] t = tempo [s] per una corsa
t = tempo [s] per una corsa m = massa
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
verticale, verso il basso

kI’T‘I
1,2 T
115 — ] l
1,1
\\\ \\\ \\
1,05 \\ \\\ \\\
\ N NN
\ 6 NER
1 1& N
2
s LN
0,95 \
? A
0,9
0,1 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Velocita max. in uscita
kV
0,8

0,7\
06 \\\\
0,5 N
0,4

N
03\ J
: <
0.2 ~
; .

N
N

N
N

M

| A4
/

/
JI ] 717 7

iV 4

0,1

/
[
/
l
/

o8 212216 | |@20| @25

0
0,1 1
m [kg]
V=+s kv
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
m = massa
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Minislitta, Serie MSC-MG-EM

Principio attivo: a doppio effetto
Ammortizzamento: Elastico con finecorsa in metallo
Easy2Combine: idoneo

: con pistone magnetico

: con doppio pistone

: con guida su rotaie integrata
Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C

@ pistone
Raccordi
Corsa 10 R480643754 R480643760 R480643767 R480643774 R480643781
20 R480643755 R480643761 R480643768 R480643775 R480643782
30 R480643756 R480643762 R480643769 R480643776 R480643783
40 R480643757 R480643763 R480643770 R480643777 R480643784
50 R480643758 R480643764 R480643771 R480643778 R480643785
80 R480643759 R480643765 R480643772 R480643779 R480643786
100 - R480643766 R480643773 R480643780 R480643787
@ pistone 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 48 N 107 N 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 63 N 143 N 253 N 396 N 619 N
in uscita, teorica
Energia di am- 0.03J 0.06 J 0.12J 0.3J 04J
mortizzamento
Lunghezza di 0.65 mm 1.9 mm 1.9 mm 3.05 mm 2.5mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser-| 3 bar ... 10 bar 3 bar... 10 bar 3 bar... 10 bar 3 bar... 10 bar 3 bar... 10 bar

cizio min/max
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Dimensioni
W1
A A
0 \
I
@D1 D = ° oD |
@ ® = M
T T (&
B 4\ © - ol
2 e @D1 Xl & 520 T
L4 —_— @ @
W2-S*/R g E L6 e
5% % ) W3-S*/R*
o
Il we
W7
L3 R2>0 L
L3 L1-R* )
. |
N W] —
S : o ° o o9 A a Wl
o Q m 9 ©
® ] | e
u o ) i H O o® ©
° ©® @j N 4 ° o © og
a L3 L2 [ e e
Q o >
L1-8* N S
L3 L2
R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
Dimensioni
@ pistone @ D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
8 M5 M10x1 28 9.6 20.5 - 7.5 19.5 -
12 M5 M12x1 34 5.7 25 1.2 1.2 24.5 5.7
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G1/8 M16x1,5 50 11.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 22.9 46.5 13.2
@ pistone H6-S H7 H8 Ho H10 m":X L4 L52) L6
8 5.5 18 - - 27.8 9.8 - 1.9
12 5.7 8.3 - - 31.8 7.2 225 2
16 7.7 11.2 - - 30 6.5 17.7 2
20 12.2 1.7 5.5 4.2 1 43.7 8 30 2.1
25 21.7 16.2 6.9 5.2 1.5 41.9 9 31 2.1
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@ pistone L7 W1 W2-R W2-S W3-R W3-S W4 W5 W6
8 6 50.2 - 19.3 - 30.5 18 W1/2 -
12 8 66 28.8 28.8 53 53 245 W1/2 -
16 10 76 31 31 60.5 60.5 30 W1/2 -
20 10 92 10 21 74 74 35 W1/2 2
25 12 112 1" 14 92 92 44 W1/2 2.5
@ pistone w7
8 —
12 -
16 -
20 4
25 4.8

Peso delle parti mobili [kg]

J pistone
8 0.165 0.165 0.165 0.165 0.195 0.265 - - -
12 0.28 0.28 0.28 0.28 0.315 0.403 0.46 - -
16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 11 1.1 1.1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085

@ pistone S=200

8 —
12 -
16 -
20 1.54
25 2445

Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone S=20 EB S=30 EB SEZI=:) S=50 EB S=80 EB S=100 EB S=10L1-R S=20 L1-R
12 32 22 12 2 2 2 2 1M1 1M1
16 22 12 2 2 2 2 2 103.5 103.5
20 22 12 2 2 2 2 2 115 115
25 32 22 12 2 2 2 2 138.5 138.5

Q

&
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@ pistone S=40 L1-R S=100 L1-R SENVIRES] SERIIRES] SEZIRES)
8 - - - - - 101.7 101.7 101.7 101.7
12 111 11 126 172 192 127.9 127.9 127.9 127.9
16 103.5 113.5 128.5 174.5 194.5 114.4 114.4 114.4 124.4
20 115 125 140 185 205 139.9 139.9 139.9 149.9
25 138.5 138.5 151.5 197.5 217.5 162.2 162.2 162.2 162.2
@ pistone S=100 L1-S
8 121.7 171.7 - 93.5 93.5 93.5 93.5 113.5 163.5
12 142.9 188.9 208.9 98.8 98.8 98.8 98.8 113.8 159.8
16 139.4 185.4 205.4 90.4 90.4 90.4 100.4 115.4 161.4
20 164.9 209.9 229.9 100.5 100.5 100.5 110.5 125.5 170.5
25 175.2 221.2 241.2 1215 121.5 121.5 121.5 134.5 180.5
- T
12 179.8 5.7 5.7 5.7 5.7 5.7 5.7 5.7 2
16 181.4 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 1.5
20 190.5 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 1.5
25 200.5 11.5 11.5 11.5 11.5 10.5 11.5 11.5 7.5
@ pistons S=80 R2 S=100 R2
max. max.
12 2 2 2 10 12 12
16 1.5 1.5 1.5 6 7 5.7
20 1.5 1.5 11.5 9.5 14 14
25 75 7.5 75 3.3 75 9.2
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MSC-08
N3 x M5 x 9,5 N2 x @7 F7 x 1,6

q
m[@][ 5xM3x4,4 43 Soe B 7

+5x@5F7x1,6

¢ 60O oD 3
Q& ® _& P g
o [e] s
20 20 20 20 _| 16.5 & 20 20
/>X
5, D —ry
S Ll
77 s
t
L5
N1xM3x5,5 20 19.5 ~ g
4xD5F7x1,6
+4xM3x5,4
=] ) @ ) ° o ¢ © —
© ©° ©° ©° 0" © @/
Saf | O O ® ® ® e ] of e
= o © © © © ©
= © @, ©, ©, ©, © > ® v\i
|
20 20 20 20 20 30,5 J‘
* = anelli di centraggio
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
Codice @ pistone S N1 N2 \k} L5 X
R480643754 8 10 4 2 2 11
R480643755 8 20 4 2 2 1
R480643756 8 30 4 2 2 11
R480643757 8 40 4 2 2 1"
R480643758 8 50 4 3 3 1 1)
R480643759 8 80 8 3 5 1
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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Dimensioni
MSC-12
N3 x M6 x 11,5 N2 x @9 F7 x 2,1
I 5xM4 x 6,4 50
:ﬂ+5x®7F7x1,6 [ZXM“XS
L y
b 7 g
°c0000Qo@Oo° : .
N ol ©
i A
L] )] 20 20
frim— ©
20 20 20 20 18
&3
[®) O
[se]
N1 x M4 x 8,5 2 24
X X 8, A *
j 4x@TF7x1,6 (‘
" +4xM4x6,9
— T
T © ©
0 D 60 @Q @$ @¢ < @
o © [%)
& O O G © ® ® @ R @ ;
| © O © © O O ¢ |
]
20 20 20 20 20 48
* = anelli di centraggio
Codice J pistone S N1 N2 N3
R480643760 12 10 2 2 2
R480643761 12 20 2 2 2
R480643762 12 30 2 2 2
R480643763 12 40 2 2 2
R480643764 12 50 4 3 3
R480643765 12 80 6 3 5
R480643766 12 100 8 3 5
S = corsa
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2xM5x 10

34,5

21,7

MSC-16
N3 x M6 x 17,8 N2 x @9 F7 x 2,1 6 x M5 x 7,9 64
+B6X@IF7 x2,1
\ e
o
lp | @@ o0 o ® & <O ] 1 ® ® _©®
RIORAIO
40 |40 | 40 |_ 40 17 i ”
E
40
60
/7 X
E [ ob
|
o 2H !
olo
I|=
DRI
2°'e
N1 x M5 x 8,2(min) 20 285 4 Xx@IFT x2,1 (0
+4 xM5x6,1
©o eo 600601 ¢ o1
o o -
S a b 9, O 008 8 5 2
® © © © | \
9.
275 1
I
|20/20] 20/ 20|20 40 T
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 N3 X
R480643767 16 10 2 2 2 1)
R480643768 16 20 2 2 2 1)
R480643769 16 30 2 2 2
R480643770 16 40 4 2 2
R480643771 16 50 4 2 2
R480643772 16 80 6 3 3
R480643773 16 100 8 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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MSC-20
7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2x @12 F7 x 2,1 +6x3J9F7x2,1
[ -~ 80
|
— 9 2xM5x10
iy [ o o o ©® © © D - -
——
20
H 2w j@ @@ ©
038 |@e @]
=
40 40 40 40 40 40 27
20 o~
E i ©
40
60
/7 X
LIS b T Jd o
[0 /T i
© ®© fj I i
N
&
N1x M5 x 9 40 _ 33 AsxoBErai O
‘\ / +4xM5x9,9
= o o o o — ¢g 9
2 H ® O Oed® | g S -\L.l
= o0 o0 o o o ® \ L
!
| 40 \ 40 1 80 i
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S [\ N2 N3 X
R480643774 20 10 2 2 2 1)
R480643775 20 20 2 2 2 1)
R480643776 20 30 2 2 2
R480643777 20 40 2 2 2
R480643778 20 50 2 2 2
R480643779 20 80 4 3 3
R480643780 20 100 4 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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MSC-25

N3 x M8 x 16 N2x @12 F7 x 2,1
9 98
ﬂ]:[ 6 x M6 x 9,9
\ +6x@12F7x2,1 40 4 x M6 x 12
T o > o0 °o © © © B [
)
—H 2 =5
q * A (.»)"I
(32
40 40 40 40 40 40 | 30 @
E ©|
N1 x M6 x 16(min) 40,37 axorzFrx2s (07
‘\ ‘ +4 x M6 x 13,9(min)
Y o 0 ® L. eg @I
S HIE% > ®» vood |3 5 o
‘._.—._.—?—?—? © © © 4 ® ® @
\
L |
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 \k} X
R480643781 25 10 2 2 2 1)
R480643782 25 20 2 2 2 1)
R480643783 25 30 2 2 2 1)
R480643784 25 40 2 2 2
R480643785 25 50 4 2 2
R480643786 25 80 4 3 3
R480643787 25 100 4 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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Portata
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fattore di correzione (a)

Codice @ pistone Corsa a [mm] d [mm] MXmax [Nm] MY max [Nm] Mzp0x [Nm]
R480643754 8 10 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480643755 8 20 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480643756 8 30 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480643757 8 40 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480643758 8 50 83 12 5.8 5.9 5.9
R480643759 8 80 121 12 8 14.6 14.6
R480643760 12 10 7 15 13.8 6.45 6.45
R480643761 12 20 77 15 13.8 6.45 6.45
R480643762 12 30 77 15 13.8 6.45 6.45
R480643763 12 40 77 15 13.8 6.45 6.45
R480643764 12 50 81 15 13.8 6.45 6.45
R480643765 12 80 117 15 17.3 15.6 15.6
R480643766 12 100 137 15 17.3 15.6 15.6
R480643767 16 10 65 15 31.6 11.95 11.95
R480643768 16 20 65 15 31.6 11.95 11.95
R480643769 16 30 65 15 31.6 11.95 11.95
R480643770 16 40 75 15 31.6 11.95 11.95
R480643771 16 50 86 15 31.6 11.95 11.95
R480643772 16 80 123 15 45 27.3 27.3
R480643773 16 100 144 15 45 27.3 27.3
R480643774 20 10 75 20 31.6 11.95 11.95
R480643775 20 20 75 20 31.6 11.95 11.95
R480643776 20 30 75 20 31.6 11.95 11.95
R480643777 20 40 75 20 31.6 11.95 11.95
R480643778 20 50 92 20 31.6 11.95 11.95
R480643779 20 20 80 125 20 45 27.3 27.3
R480643780 20 100 143 20 45 27.3 27.3
R480643781 25 10 85 24 87 24.5 245
R480643782 25 20 85 24 87 24.5 24.5
R480643783 25 30 85 24 87 24.5 24.5
R480643784 25 40 85 24 87 24.5 245
R480643785 25 50 102 24 87 245 24.5
R480643786 25 80 134 24 110 62.5 62.5
R480643787 25 100 152 24 110 62.5 62.5
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fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
M
S F IFG Ms;MYo
= tat| Mgo = Fg- A+F - D
D i | f) sta BO G
D | dyn.| Mg = Fg- A
d = |
A
|
MC
a (’\%Mxo IFG
A =
- o : stat. MCO= FG - B
|
’7 —‘ dyn.| M¢ = Fg*B
B
My
Mz; Mzo
N
-— B :T stat| Mpo=F - B
F ] i dyn.| My =0

Ma ., Mg | M¢
. —A 4+ =8 4 —= <
gy M, M, M3 st
Mao . Mgo , Mco
stat. —E 4+ =4+ —= <1
Mz My Myg

F=me+aFG=m-+ga=1250-V?H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
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fattore di correzione (a, d)
verticale

D
= stat.| Mg
L]

dyn. MB = FG « D

(Fo+F)-D

IFG;F

C

My; Myo

stat. MAO= (F6+F)'B

dyn. MA = FG B

My
Mz1; Mzo

My, My

dyn. M, " m, S

Mo , Mgo
Mz~ Myo

F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]

stat.

IA

Massa max. spostata

V [m/s]
0,8 <

NI AN
MEANA VI

NN N
0,5 \ \\

0d SANONINOR

03 <

7

pd

7

0,2 ™

0,1

80
4%

0
0,1 1

l
S [020
[o14%]

m [kg]

V = velocita [m/s]
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,

uscita, orizzontale verticale, verso l'alto
kI’TI km

2 T T T « 1T
1’9 _** ‘%’
1,8 IF' 16— )
1,7 &'/ S

1,5 Q)
1,6 L / o /
~N
1,5 14 // @// " / /,
1,4 ** L/ y y ) A |/
1,3 1,3 / // 7TV
Pq ///

1,2 8 ) 1 L~
14 12—

1

1,1
o1 1 10 0,1 1 10
m [kg] m [kg]

*in ingresso V =5/1000  t « km
**in uscita

V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa

V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]

S = corsa m = massa
Fattore di correzione velocita necessaria in entrata, Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto verticale, verso il basso
K k m
14 I
1,9
& 1,35 l
; SN
1,8 Q \\\\\:\\\§\
°°/ S 1.3 NSNS
17 7 §f | N \\ NN
— / 9, / / 1,25 N RNE
of / ' N N \’ N
1o 4 /1y \ & N
/ ARAV N NS AN
Al /9 Y 1,2 X
15 v / // / v \ \Q,\
\*) 4
L B //// 1A~ 1,15 % \ ?3‘
14 — Tl A
1,1
13 0,1 1 10
bl 1 10 m [kg]
m [kg] V = /1000 « t  km
V =5/1000 + t « km V = velocita [m/s]
V = velocita [m/s] S = corsa [mm]
S = corsa [mm] t = tempo [s] per una corsa
t = tempo [s] per una corsa m = massa
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
verticale, verso il basso

kI’T‘I
1,2 T
115 — ] l
1,1
\\\ \\\ \\
1,05 \\ \\\ \\\
\ N NN
\ 6 NER
1 1& N
2
s LN
0,95 \
? A
0,9
0,1 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Velocita max. in uscita
kV
0,8

0,7\
06 \\\\
0,5 N
0,4

N
03\ J
: <
0.2 ~
; .

N
N

N
N

M

| A4
/

/
JI ] 717 7

iV 4

0,1

/
[
/
l
/

o8 212216 | |@20| @25

0
0,1 1
m [kg]
V=+s kv
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
m = massa
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Minislitta, Serie MSC-MG-PM/PE

Principio attivo: a doppio effetto
Ammortizzamento: pneumatico

Easy2Combine: idoneo
: con pistone magnetico

: con doppio pistone

: con guida su rotaie integrata
Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C

@ pistone
Raccordi
Corsa 50 R480640154 R480640157 R480640160
80 R480640155 R480640158 R480640161
100 R480640156 R480640159 R480640162
@ pistone 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 182 N 269 N 421N
in uscita, teorica
Energia di am- 05J 1.2J 16J
mortizzamento
Lunghezza di 7 mm 7 mm 7 mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser- 3 bar ... 10 bar 3 bar... 10 bar 2 bar ... 10 bar

cizio min/max
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Dimensioni
W1
W5
W4 A
0 =~
o '
MIle ©
5 = ° @
T 2 L F -0 © =
+XN O T o
ts Ao ;ﬁ% (:07: R1>0 L7
B W2-S*/R* S| <+ 6| |
[o2} * % Tl &
L5+ 2 W3-S*/R
o
Il we
Bisd
7
L3 R2>0 R
A E1>0 2 L1-R ‘
o N = |
a a
S 8 o °o @©
] @ ®
e J o @©
§ a R2>0
e L3 L2
R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
@ pistone @ D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G1/8 M16x1,5 50 1.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 155 229 46.5 13.2
@ pistone H6-S H7 H8 H9 H10 o) R L4 L5 3)
max. max.
16 7.7 11.2 - - - 12 47 6.5 17.7
20 12.2 1.7 55 4.2 1 15 57 8 30
25 21.7 16.2 6.9 5.2 1.5 15 62 9 31
@ pistone L6 L7 R2 W1 W2-R W2-S W3-R W3-S w4
16 2 10 3 76 31 31 60.5 60.5 30
20 21 10 3 92 10 21 74 74 35
25 21 12 3 112 1 14 92 92 44
J pistone W5 W6 w7
16 W1/2 - -
20 WA1/2 2 4
25 Wi1/2 25 4.8
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Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone S=100 EB S=50 L1-R S=100 L1-R S=50L1-S S=80L1-S S=100 L1-S
16 2 2 2 126.8 172.8 192.8 137.7 183.7 203.7
20 2 2 2 137.9 182.9 202.9 162.8 207.8 227.8
25 2 2 2 149.1 195.1 2151 172.8 218.8 238.8
@ pistone $=100 L2 SRS
max.
16 115.4 161.4 181.4 8.7 8.7 8.7
20 125.5 170.5 190.5 12.4 124 12.4
25 134.5 180.5 200.5 10.5 1.5 1.5
Dimensioni
MSC-16
N3 x M6 x 17,8 N2X99F7X2,1T 6xM5x7,9 64 2xM5x 10
+B6X@9IF7x2,1
\ ) :
far) v

b o o@o 0o 0o °® oé o®

20
()
®
©
©
34,5

1.7
D
(o)
q
21,7

IR

40 40 40 40 17 75
E
40
60
¢ [ ob
1 1

o @r‘ 1
o]0
I|=
Q<
2 e

N1 x M5 x 8,2(min) 20 285 4x@PIFT7x2,1 (~

+4xM5x6,1
83 anti] bee xﬂ
|
%
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 N3
R480640154 16 50 4 2 2
R480640155 16 80 6 3 3
R480640156 16 100 8 3 3

S = corsa
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Dimensioni
MSC-20
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ith @ o o © o ©® © © D o -
——
H 2w j@ @@ © -
[ v g o (E) 20
40 40 40 | 40 40 40 | 27
20 o~
E = ©
40
60

oo

e
S=

o~
&
N1xM5x9 40 _, 33 axdorrx24 0
‘\ / +4xM5x9,9
= ° o © o — ¢g 9
2 H ® O OeD%® | g 5 ,\L_l
= [XKe) [Xe) o o o \ L
|
I 40 \ 40 1 80 ‘ |
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa [\ N2 N3
R480640157 20 50 2 2 2
R480640158 20 80 4 3 3
R480640159 20 100 4 3 3
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Dimensioni
MSC-25

(ffp 5]

N3 x M8 x 16

N2x @12F7 x 21

JIN
T

40

40 _|_40

40 _|_40

40

30

+O
+O

N1 x M6 x 16(min) *\

40

Ig; % ° OO{
VA |
o)

37

|

98
6xM6x9,9
+6x@B12F7x2,1 40 4 x M6 x 12
21 [
o L
& o
v 13
)
©
4x D12 F7 x 2,1 (0

+4 x M6 x 13,9(min)

I oo v +
S [IIE% ® © © é@ o |s 5 2
o © o © ¢ © @
|
‘ 45 |
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 N3
R480640160 25 50 4 2 2
R480640161 25 80 4 3 3
R480640162 25 100 4 3 3
S = corsa
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Portata

M = coppia max. consentita

fattore di correzione (a)

@ pistone a Mymax [Nm]
16 50 86 15 31,6 11,95 11,95
20 50 92 20 31,6 11,95 11,95
25 50 102 24 87 24,5 245
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Peso delle parti mobili [kg]

Codice @ pistone
R480640154 16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725
R480640155 16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725
R480640156 16 0.375 0.375 0.375 04 0.45 0.615 0.65 0.725
R480640157 20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2
R480640158 20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2
R480640159 20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2
R480640160 25 1.1 1.1 1.1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885
R480640161 25 1.1 1.1 1.1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885
R480640162 25 1.1 1.1 1.1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885

Codice S=150 S=200
R480640154 0.765 -
R480640155 0.765 -
R480640156 0.765 -
R480640157 1.29 1.54
R480640158 1.29 1.54
R480640159 1.29 1.54
R480640160 2.085 2.445
R480640161 2.085 2.445
R480640162 2.085 2.445

S = corsa
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fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
M
S F IFG Ms;MYo
= tat| Mgo = Fg- A+F - D
D i | f) sta BO G
D | dyn.| Mg = Fg- A
d = |
A
|
MC
a (’\%Mxo IFG
A =
- o : stat. MCO= FG - B
|
’7 —‘ dyn.| M¢ = Fg*B
B
My
Mz; Mzo
N
-— B :T stat| Mpo=F - B
F ] i dyn.| My =0

Ma ., Mg | M¢
. —A 4+ =8 4 —= <
gy M, M, M3 st
Mao . Mgo , Mco
stat. —E 4+ =4+ —= <1
Mz My Myg

F=me+aFG=m-+ga=1250-V?H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
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fattore di correzione (a, d) Massa max. spostata
. V [m/s
verticale ]
0,8 <
D \
T stat.| Mgg = (Fg + F) - D 07 \\\
— N
dyn| Mg = Fg - D 0,8 A N\
0,5
0,4
EG F 0,3
0,2
S
- NN
\) 0 o ol |o
Mg 0,1 1 10
My; My m [kg]
V = velocita [m/s]
m = massa
stat. MAO= (FG+F)'B
dyn. MA = FG B
Ma
Mz1; Mzo
M M
dyn. —A 4 =B <
y M, " m, =
Mpo | Mgo
stat. ——f == <1
Mz~ Myo
F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H
F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
~
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,

uscita, orizzontale verticale, verso l'alto
kI’TI km

2 T T T « 1T
1’9 _** ‘%’
1,8 IF' 16— )
1,7 &'/ S

1,5 Q)
1,6 L / o /
~N
1,5 14 // @// " / /,
1,4 ** L/ y y ) A |/
1,3 1,3 / // 7TV
Pq ///

1,2 8 ) 1 L~
14 12—

1

1,1
o1 1 10 0,1 1 10
m [kg] m [kg]

*in ingresso V =5/1000  t « km
**in uscita

V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa

V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]

S = corsa m = massa
Fattore di correzione velocita necessaria in entrata, Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto verticale, verso il basso
K k m
14 I
1,9
& 1,35 l
; SN
1,8 Q \\\\\:\\\§\
°°/ S 1.3 NSNS
17 7 §f | N \\ NN
— / 9, / / 1,25 N RNE
of / ' N N \’ N
1o 4 /1y \ & N
/ ARAV N NS AN
Al /9 Y 1,2 X
15 v / // / v \ \Q,\
\*) 4
L B //// 1A~ 1,15 % \ ?3‘
14 — Tl A
1,1
13 0,1 1 10
bl 1 10 m [kg]
m [kg] V = /1000 « t  km
V =5/1000 + t « km V = velocita [m/s]
V = velocita [m/s] S = corsa [mm]
S = corsa [mm] t = tempo [s] per una corsa
t = tempo [s] per una corsa m = massa
m = massa
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Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,

verticale, verso il basso

km
1,2 :
115 — ] l
1,1 \\ N
\\ ‘\\ \\
1’05 \\ \\ \ \\\
N \ SN N [N
\\ NCLN
1 . \
2
\ N
0,95 \
? A
0,9
0,1 1 10
m [kg]

V =5/1000 ¢ t * km
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa

m = massa

Velocita max. in uscita
kV
0,8

0,7\
06 \\\\
0,5 N
0,4

AN
N
\\\
0,3 AN N
NS
~

0,2\

0,1

[ [\ N/
1/

/
JI ] 717 7

o8 212216 | |@20| @25

0
0,1 1

m [kg]
V=+s kv
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
m = massa

EMERSON.


https://www.emerson.com/en-de

Cilindri con guide AVENTICS Serie MSC

102
2026-03-24

Minislitta, Serie MSC-MG-HM

Principio attivo: a doppio effetto
Ammortizzamento: idraulico

Easy2Combine: idoneo

: con pistone magnetico

: con doppio pistone

: con guida su rotaie integrata

Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C

@ pistone
Raccordi
Corsa 20 R480640164 - - - -
30 R480640165 R480640171 R480640178 R480640185 R480640192
40 R480640166 R480640172 R480640179 R480640186 R480640193
50 R480640167 R480640173 R480640180 R480640187 R480640194
80 R480640168 R480640174 R480640181 R480640188 R480640195
100 - R480640175 R480640182 R480640189 R480640196
@ pistone 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm 25 mm
Forza del pistone 48 N 107 N 218 N 297 N 520 N
in entrata, teorica
Forza del pistone 63 N 143 N 253 N 396 N 619 N
in uscita, teorica
Energia di am- 0.6J 1J 1.2J 3.1J 5.8J
mortizzamento
Lunghezza di 5mm 7 mm 7 mm 10 mm 14 mm
ammortizzamento
Velocita max. 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s 0.8 m/s
Pressione di eser-| 1.5 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar 1 bar ... 10 bar
cizio min/max
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Dimensioni
W1
W5
EB W4
lKI7
f T 2L E [EECEG)] o
. 9 ™o D o
g = \ IR1>0 L7 fa @b1 o x R1>0 L7
L4 @D1 o ?| @ ‘
L6 W2-S*/R L6
A * (D% % % -
L5 W3-S*/R
(2}
T
o 171
Tl W6
L3 R2>0 W7 L3 _, L1-R*
—_—
= i = i
S o °o o® 8 1o ° o o9
@ © | H O ©
© o © 9 o o ° o
a L3 L2 a R2>0
Q
S L1-S* L3 L2
R*: versione a pavimento con raccordi pneumatici solo posteriori
S*: versione a pavimento con raccordi pneumatici sul lato posteriore e lateralmente
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
Dimensioni
@ pistone @ D1 @ D2 H1 H2 H3 H4-R H4-S H5 H6-R
8 M5 M10x1 28 9.6 20.5 - 7.5 19.5 -
12 M5 M12x1 34 5.7 25 1.2 1.2 24.5 5.7
16 M5 M12x1 40 7.2 29 12.2 12.2 31 7.7
20 G1/8 M16x1,5 50 11.2 375 17.3 17.3 38.2 1.7
25 G1/8 M18x1,5 60 14.2 44 15.5 22.9 46.5 13.2
@ pistone H6-S H7 H8 Ho H10 m":X L4 L52) L6
8 5.5 18 - - - 31 9.8 - 1.9
12 5.7 8.3 - - - 46.7 7.2 225 2
16 7.7 11.2 - - - 449 6.5 17.7 2
20 12.2 1.7 5.5 4.2 1 48.9 8 30 2.1
25 21.7 16.2 6.9 5.2 1.5 67.7 9 31 2.1
J pistone L7 R2 W1 W2-R W2-S W3-R W3-S w4 W5
8 6 1.9 50.2 - 19.3 - 30.5 18 W1/2
12 8 2 66 28.8 28.8 53 53 245 W1/2
16 10 2 76 31 31 60.5 60.5 30 W1/2
20 10 2.1 92 10 21 74 74 35 W1/2
25 12 2.1 112 1 14 92 92 44 W1/2

4

&
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@ pistone W6 w7
8 _ -
12 - -
16 - -
20 2 4
25 25 4.8

Dimensioni in funzione della corsa

@ pistone

S=20 EB

S=30 EB

S=100 EB

S=10 L1-R

S$=20 L1-R

12

16 22 12 2 2 2 2 2 101.8 101.8

20 22 12 2 2 2 2 2 112.9 112.9

25 32 22 12 2 2 2 2 136.1 136.1
J pistone S=100 L1-R S=10 L1-S

8 - - - - - 100.7 100.7 100.7 100.7

12

16 101.8 111.8 126.8 172.8 192.8 112.7 12.7 112.7 122.7

20 112.9 122.9 137.9 182.9 202.9 137.8 137.8 137.8 147.8

25 136.1 136.1 149.1 195.1 2151 159.8 159.8 159.8 159.8
@ pistone S=100 L1-S

8 120.7 170.7 - 93.5 93.5 93.5 93.5 113.5 163.5

12

16 137.7 183.7 203.7 90.4 90.4 90.4 100.4 115.4 161.4

20 162.8 207.8 227.8 100.5 100.5 100.5 110.5 125.5 170.5

25 172.8 218.8 238.8 121.5 121.5 121.5 121.5 134.5 180.5
@ pistone $=100 L2 Sz;g?(_m

12

16 181.4 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 8.7 1.5

20 190.5 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 12.4 1.5

25 200.5 11.5 1.5 11.5 1.5 10.5 11.5 1.5 7.5
@ pistone S=;](;?(.R2

12

16 1.5 1.5 1.5 6 7 5.7

20 1.5 1.5 1.5 9.5 14 14

25 7.5 7.5 7.5 3.3 7.5 9.2
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Peso delle parti mobili [kg]

@ pistone
8 0.165 0.165 0.165 0.165 0.195 0.265 - - -
12 0.28 0.28 0.28 0.28 0.315 0.403 0.46 - -
16 0.375 0.375 0.375 0.4 0.45 0.615 0.65 0.725 0.765
20 0.655 0.655 0.655 0.69 0.765 0.985 1.035 1.2 1.29
25 1.1 1.1 1.1 1.1 1.225 1.45 1.625 1.885 2.085

J pistone S=200

8 -
12 -
16 -
20 1.54
25 2.445
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MSC-08

N3 x M5 x 9,5

N2 x @7 F7 x 1,6

5xM3x4,4

+5x@5F7x 1,6 2xM3x7
¢ 60O oD 3
R ® o2
o o)«
20 20 20 20 _| 16.5 & 20 20
/> X
o e[ D ° Qe |
i yo TTT
ﬁ [
L5%*
N1xM3x5,5 20 19.5 ~ g
4xD5F7x1,6
+4xM3x5,4
= o s o —5® ® ®© —
© ©° ©° ©° 0" ©
s affH o e S © o
= © © © "
— o ©® | - \1;
\
20 20 20 20 20 30,5 J‘
* = anelli di centraggio
** @ 8 ha un’altra superficie di riferimento.
Codice @ pistone S N1 N2 \k} L5 X
R480640164 8 20 4 2 2 11
R480640165 8 30 4 2 2 1
R480640166 8 40 6 2 2 11
R480640167 8 50 8 3 3 1" 1)
R480640168 8 80 12 3 5 1
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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Dimensioni
MSC-12
N3 x M6 x 11,5 N2 x @9 F7 x 2,1
I 5xM4 x 6,4 50
:ﬂ+5x®7F7x1,6 [ZXM“XS
L y
b 7 g
°c0000Qo@Oo° : .
N ol ©
i A
L] )] 20 20
frim— ©
20 20 20 20 18
&3
[®) O
[se]
N1 x M4 x 8,5 2 24
X X 8, A *
j 4x@TF7x1,6 (‘
L +4xM4x86,9
— T
T © ©
0 D 60 @Q @$ @¢ < ®
o © [%)
& O O G © ® ® @ R @ ;
| © O © © O O ¢ |
i
20 20 20 20 20 48
* = anelli di centraggio
Codice J pistone S N1 N2 N3
R480640171 12 30 2 2 2
R480640172 12 40 2 2 2
R480640173 12 50 4 3 3
R480640174 12 80 6 3 5
R480640175 12 100 8 3 5
S = corsa
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Dimensioni
MSC-16

N3 x M6 x 17,8 N2 x @9 F7 x 2,1 6xM5x7,9 64 2 x M5 x 10
+6xP9F7x21
\ B @ (&)
S 6 6 6 =
EEE[] ) EB o @o 0O o0& ) ) o 8 €3 () 6) c B
D 2
® © ©fgs
": 0)| @ (o] &
40 |40 | 40 _|_ 40 17 T ”
E
40
60
¢ [ ob
|
o 2H !
olo
T | =
2=
e e
N1 x M5 x 8,2(min) 20 28,5 4x@DIF7x21 (;
+4xM5x6,1
e eo ¢—0—0—b—0—0 1
=) o =
Sl o o O 0 9,008 |8 5 ﬂg
) ® 6 1
9.
27,5 |
I
|20/20|20|20| 20|, 40 "‘
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 \k} X
R480640178 16 30 2 2 2
R480640179 16 40 4 2 2
R480640180 16 50 4 2 2
R480640181 16 80 6 3 3
R480640182 16 100 8 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa

EMERSON.


https://www.emerson.com/en-de

Cilindri con guide AVENTICS Serie MSC 109
2026-03-24

Dimensioni
MSC-20

7xM5x7,9
N3 x M8 x 16 N2 x @12 F7 x 2,1 +6Xx@9F7x2,1

| 80

_,\l 9 2xM5x10
ith @D o © © o ©® © © D o -

r%; IGIRE

20
40
60

44,5
29,5

40 40 40 40 40 40 | 27

6,2

oo

e
S==

N
&
N1x M5 x 9 40 _ 33 axoorrxzq (0
‘\ / +4xM5x9,9
= ° o © o — ¢g 9
2 H ® O Oed@ | g S -\L.l
= [XKe) [Xe) o o o \ L
|
I 40 \ 40 1 80 ‘ |
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone Corsa [\ N2 N3
R480640185 20 30 2 2 2
R480640186 20 40 2 2 2
R480640187 20 50 2 2 2
R480640188 20 80 4 3 3
R480640189 20 100 4 3 3
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MSC-25

N3 x M8 x 16 N2x @12 F7 x 2,1
9 98
ﬂ]:[ 6 x M6 x 9,9
\ +6x@12F7x2,1 40 4 x M6 x 12
[ ® > 6 o © © © B [
),
:H]:[ 2 =5
d i 1 mI
(32
40 40 40 40 40 40 | 30 &
E ©
N1 x M x 16(min) 40, 37 axozrrx2r (0
‘\ ‘ +4 x M6 x 13,9(min)
Y o 0 ® L. eg @I
S HIE% > ®» vood |3 5 o
®
\
L |
40 40 85
* = anelli di centraggio
Codice @ pistone S N1 N2 \k} X
R480640192 25 30 2 2 2 1)
R480640193 25 40 2 2 2
R480640194 25 50 4 2 2
R480640195 25 80 4 3 3
R480640196 25 100 4 3 3
S = corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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Portata

&
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fattore di correzione (a)

Codice @ pistone Corsa a [mm] d [mm] MxXmax [Nm] Mymax [Nm] Mz [Nm]
R480640164 8 20 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480640165 8 30 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480640166 8 40 69.5 12 5.8 5.9 5.9
R480640167 8 50 83 12 5.8 5.9 5.9
R480640168 8 80 121 12 8 14.6 14.6
R480640171 12 30 77 15 13.8 6.45 6.45
R480640172 12 40 77 15 13.8 6.45 6.45
R480640173 12 50 81 15 13.8 6.45 6.45
R480640174 12 80 17 15 17.3 15.6 15.6
R480640175 12 100 137 15 17.3 15.6 15.6
R480640178 16 30 65 15 31.6 11.95 11.95
R480640179 16 40 75 15 31.6 11.95 11.95
R480640180 16 50 86 15 31.6 11.95 11.95
R480640181 16 80 123 15 45 27.3 273
R480640182 16 100 144 15 45 27.3 27.3
R480640185 20 30 75 20 31.6 11.95 11.95
R480640186 20 40 75 20 31.6 11.95 11.95
R480640187 20 50 92 20 31.6 11.95 11.95
R480640188 20 80 125 20 45 27.3 27.3
R480640189 20 100 143 20 45 27.3 27.3
R480640192 25 30 85 24 87 245 245
R480640193 25 40 85 24 87 24.5 245
R480640194 25 50 102 24 87 24.5 245
R480640195 25 80 134 24 110 62.5 62.5
R480640196 25 100 152 24 110 62.5 62.5

Codice @ pistone S N1 N2 N3 X
R480640185 20 30 2 2 2
R480640186 20 40 2 2 2
R480640187 20 50 2 2 2
R480640188 20 80 4 3 3
R480640189 20 100 4 3 3

S =corsa

1) Accesso al foro passante solo dopo lo smontaggio dei perni di limitazione corsa
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fattore di correzione (a, d) fattore di correzione (a, d)
orizzontale
M
S F IFG Ms;MYo
= tat| Mgo = Fg- A+F - D
D i | f) sta BO G
D | dyn.| Mg = Fg- A
d = |
A
|
MC
a (’\%Mxo IFG
A =
- o : stat. MCO= FG - B
|
’7 —‘ dyn.| M¢ = Fg*B
B
My
Mz; Mzo
N
-— B :T stat| Mpo=F - B
F ] i dyn.| My =0

Ma ., Mg | M¢
. —A 4+ =8 4 —= <
gy M, M, M3 st
Mao . Mgo , Mco
stat. —E 4+ =4+ —= <1
Mz My Myg

F=me+aFG=m-+ga=1250-V?H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]
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fattore di correzione (a, d)
verticale

D
= stat.| Mg
I

dyn. MB = FG » D

(Fo+F)-D

IFG;F

C

My; Myo

stat. MAO= (F6+F)'B

dyn. MA = FG B

My
Mz1; Mzo

My, My

dyn. M, M, S

Mo , Mgo
Mz~ Myo

F=me+aFG=m-=+ga=1250-V3H

F = forza ritardo [N] Fg = forza peso [N] m = massa di carico [kg] a = ritardo [m/s?]
g = accelerazione terrestre 9,81 [m/s?] V = velocita H = lunghezza della corsa del
silenziatore [mm]

stat.

IA

Massa massima e minima spostata

V [m/s]

0,8

0,7

0,6
0,5

0,4

89

0,3

*14%)

0,2

029

Il

0,1

[45%)

0
0,1

V = velocita [m/s]
m = massa

10
m [kg]
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata e in Massa aggiuntiva max. spostata - orizzontale

uscita, orizzontale [2 S/h] (V=0,8 m/s)
K, 3600
2 A 3100 \ \
1,9 ﬁ \ \
, — 2600 \
1,8 |r'
17 2100
1,6 1600
1,5
1100
1,4 il
1,3 600 ) NI E %
1,2 * 100 BN | i
' 0,1 1 10
141 m kg
10,1 1 10 S = corsa [mm]
K 2 xS =1ciclo
m [kg] V = velocita [m/s]
*in ingresso m = massa
**in uscita
V =5/1000 * t « km
V = velocita [m/s]
S = corsa
Massa aggiuntiva max. spostata - verticale Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
[2 S/h] (V=0,8 m/s) verticale, verso l'alto
3600 N K
\\
3100 \\\ 157
2600 &
\ 16 —I 8
2100 \ %
Y §
1600 |_
1,4 @Ql/
1100 ; 4 4
/ / 4% '\
B0 NIRIE S| 13 A Y A
ol | 2|2 N ) /] / / / /]
N||o ©) o 1 A 1
100 | e L~
0,1 1 10 1.2 ——=—T =
m [kg]
S = corsa [mm] 1'10 1 1 10
2xS=1ciclo '
V = velocita [m/s] m [kg]
m = massa V =s/1000 + t « km
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa
m = massa
K
~
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Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso l'alto

km
19
[
1,8—] S
)
S
1,7 ®/ 8”
— ‘v,
i / 5/ / /
' / AR ZAVY
B /'/ ///9ﬁ pa
13
01 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Fattore di correzione velocita necessaria in uscita,
verticale, verso il basso

kI’T‘I
1,2 T
115 — ] l
1,1 \\ ™~ N \\\\
' NG T N
1,05 \\\ \ \\\\\\
NN NN
N\ 6 NCLN
1 1& N\
2
\ LN
0,95 \
? D
0,9
0,1 1 10
m [kg]

V =s/1000 * t « km

V = velocita [m/s]

S = corsa [mm]

t = tempo [s] per una corsa
m = massa

Fattore di correzione velocita necessaria in entrata,
verticale, verso il basso

k
m
1,4 T
1,35 \%§~ l
~L T~ s\\
™~ ™~
™~ ™
. NN
’ NN
N \ NN
195 \ NEIN
, N N N
N 2 N | N\
\\ o N
1,2 \ & N\
©.
©. \%\o
1,15 o \3\
1,1
0,1 1 10
m [kg]
V =s/1000 * t « km
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
t = tempo [s] per una corsa
m = massa
Velocita max. in uscita
kv
0,8
0,7 \
N \
0,6 \\
0s \\\‘E \\\
; Y
02 N \\ ™N ::\\
0,1 \\'\\\\‘:\§ ~
. N— T | T —
0 g8 912016 | | @20| @25
0,1 1
m [kg]
V =+s « kv
V = velocita [m/s]
S = corsa [mm]
m = massa
~
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Anelli di centraggio

=2

@ esterno Fornitura Materiale Codice
[mm] [Pezzo]
55 6| Acciaio inox R412000669
7 6| Acciaio inox R412000668
9 6| Acciaio inox R412000670
12 6| Acciaio inox R412000671
16 6| Acciaio inox R402003731

-
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Dimensioni

21,6

C
|
|
!
!
A

| .

R412000669 5 5 - 3,4 3 -
R412000668 7 7 - 55 3 -
R412000670 9 9 - 6,6 4 -
R412000671 12 12 - 9,0 4 -
R402003731 16 16 - 1 6 -
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Anelli di centraggio

@ esterno Fornitura Materiale Codice
[mm] [Pezzo]
7,5 6| Acciaio inox R412004030
9,5 6| Acciaio inox R412004032
9,7 6| Acciaio inox R412004033
12,9 6| Acciaio inox R412004034
16, 12 6| Acciaio inox R402003736
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Dimensioni

-

Codice [} ING B k6 C 0,1 D-0,2 E +0,2
R412004030 5-7 7 5 34 3 1,5
R412004032 59 9 5 34 3,5 1,5
R412004033 79 9 7 55 3,5 1,5
R412004034 9-12 12 9 6,6 4,0 2
R402003736 12-16 16 12 9 5 2
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Elementi di bloccaggio per cilindri senz'asta Serie CKP

Materiale Codice

Alluminio R037531000
Alluminio R037531032
Alluminio R037531033
Alluminio R037531026
Alluminio R037541026
Alluminio R037551000
Alluminio R037551033
Alluminio R037551034

4
4

s
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elementi di bloccaggio
H —
: i lt =) m m
N i
F &
N
s &
o] < b
T 1 i o
@A) | |
Typ 1 Typ 2 Typ 3
Codice 1) Typ A B C D E F €]
R037531000 M4 1 25 - - 9 4.6 14.5 10.5
R037531002 M4 3 87 6 25 9 4.6 145 10.5
R037531003 M4 3 107 8.5 30 9 46 14.5 10.5
R037531032 M4 2 72 1 50 9 4.6 14.5 10.5
R037531033 M4 2 62 11 40 9 4.6 14.5 10.5
R037531026 M4 3 77 8.5 20 9 46 14.5 10.5
R037541002 M5 3 107 8.5 30 1.5 4.8 19.3 14
R037541026 M5 3 7 8.5 20 1.5 4.8 19.3 14
R037551000 M6 1 25 - - 11.5 5.3 19.3 14
R037551002 M6 3 142 1 40 1.5 5.3 19.3 14
R037551033 M6 2 72 1 50 1.5 53 19.3 14
R037551034 M6 2 62 11 40 1.5 5.3 19.3 14
R037551023 M6 2 47 8.5 30 1.5 5.3 19.3 14
R037531000 5
R037531002 5
R037531003 5
R037531032 5
R037531033 5
R037531026 5
R037541002 7
R037541026 7
R037551000 7
R037551002 7
R037551033 7
R037551034 7
R037551023 7

1) svasatura per vite
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Valvola di strozzamento antiritorno, Serie CC04

12>1

Tipo: regolatore di flusso

Tipo di raccordo aria compressa 1: Raccordo ad innesto
Temperatura ambiente min./max.: -10 °C ... 60 °C
Pressione di esercizio min/max: 0.5 bar ... 10 bar

IcS

Raccordo Tipo di rac- Raccordo Tipo di rac- Foro di Caudal Codice
aria com- cordo aria aria com- cordo aria strozza- nominal
pressa 1 compressa 1 pressa 2 compressa 2 mento Qn2a1
[mm] [/min]
@ 4| Raccordo ad M5 filettatura 2 70 R412010564
innesto esterna
@ 6| Raccordo ad M5 filettatura 2 110 R412010565
innesto esterna
@4 | Raccordo ad G1/8 filettatura 3.5 150 R412010568
innesto esterna
@ 6| Raccordo ad G 1/8 filettatura 3.5 390 R412010569
innesto esterna
8| Raccordo ad G1/8 filettatura 3.5 470 R412010570
innesto esterna
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Dimensioni
K "
/ \ AN
I
|
| ™
J‘,—'ﬁ—é\_
| 1’
(@]
¢<b
L~
2
'
aJ A
L
Q
1)
SW
1) Coppia di serraggio consigliata Ma: M 5: 1,1 Nm -0,2 G 1/8: 3,0 Nm -0,3 G 1/4: 6,0 Nm -0,6 G 3/8: 8,0 Nm -1,0 G 1/2: 10,0 Nm -1,0
Codice Attacco 1 Attacco 2 g B C D D E F K H
R412010564 a4 M5 4 21.8 9 15.9 20.4 12
R412010565 a4 G1/8 6 21.8 4 11.1 17.2 21.8 13
R412010568 a6 M5 4 28.5 55 11.5 21.9 28.8 21
R412010569 a6 G1/8 6 28.5 55 135 224 29.3 21.7
R412010570 a6 G 1/4 8 28.5 55 15.5 242 31.1 22.7
R412010571 a8 G1/8 6 33.6 6.5 13 243 335 253
R412010572 a8 G 1/4 8 33.6 6.5 15.5 26.6 35.5 25.3
R412010573 a8 G 1/4 10 33.6 6.5 18.1 29.2 38.1 26.7
R412010574 10 G 3/8 8 40.8 7 15.6 28.2 40.6 23.6
R412010575 10 G 3/8 10 40.8 7 19 32 433 335
R412010576 10 G 3/8 12 40.8 7 221 34.2 45.4 35.6
R412010577 g12 G1/2 10 47.8 8.3 19.2 34 47.7 411
R412010578 12 G1/2 12 47.8 8.3 22 36.1 49.8 43.9
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Codice [ 2J sw
R412010564 75 8.7 7
R412010565 75 8.7 7
R412010568 9.8 13.6 10
R412010569 9.8 13.6 10
R412010570 9.8 13.6 10
R412010571 12.8 17.6 13
R412010572 15 17.6 13
R412010573 11.5 17.6 13
R412010574 15.8 222 16
R412010575 16.4 222 16
R412010576 17.8 22.2 16
R412010577 203 26.6 18
R412010578 215 26.6 18

Diagramma della portata

M5

¥
[/min]
120
100 4
M5 -6 mm /
80 /
/
60
/ M5 - 4 mm
40 /
20 ///
L —
//
0 0 il 2 4 5 6 7 8 9

x = giri della vite di strozzamento y = portata Qn

Diagramma della portata

G1/8

y
[I/min]
500

400

G1/8 -8 mm

300

-4

G1/8 -6 mm

-

200

G1/8 -4 mm

100

|
2

0
0

x = giri della vite di strozzamento y = portata Qn

1

4

&
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Accessori per la regolazione della corsa

Tipo Codice

MSC-08-HM R422100795
MSC-12-HM R422100797
MSC-20-HM R422100799
MSC-25-HM R422100801
MSC-08-EE R422100796
MSC-12-EE R422100798
MSC-20-EE R422100800
MSC-25-EE R422100802
MSC-08-EM R412021913
MSC-12-EM R412021914
MSC-20-EM R412021915
MSC-25-EM R412021916

MSC-08 R412021836

MSC-08 7472D00616

MSC-08 7472D00626
MSC-12/16 R412022650
MSC-12/ 16 7472D00620
MSC-12/16 7472D00619
MSC-20/25 7472D00623
MSC-20/ 25 7472D00622
MSC-20/25 7472D00625

4
4

s
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Limitazione
Codice Tipo Parti singole Corsa di corsa ag-
giuntiva in mm
R422100795 MSC-08-HM 1) - - - MSC-HM - - -
R422100796 MSC-08-EE 2) - - - MSC-EE - - -
R422100797 MSC-12-HM 1) - - - - MSC-HM MSC-HM -
R422100798 MSC-12-EE 2) - - - - MSC-EE MSC-EE -
R422100799 MSC-20-HM 1) - - - - - - MSC-HM
R422100800 MSC-20-EE 2) - - - - - - MSC-EE
R422100801 MSC-25-HM 1) - - - - - - MSC-HM
R422100802 MSC-25-EE 2) - - - - - - MSC-EE
R412021913 MSC-08-EM 3) - - MSC-EM - - - -
R412021914 MSC-12-EM 3) - - - MSC-EM MSC-EM - -
R412021915 MSC-20-EM 3) - - - - - MSC-EM -
R412021916 MSC-25-EM 3) - - - - - - MSC-EM
7472D00616 MSC-08 4) 30-80 10 - - - - -
7472D00626 MSC-08 4) 30-80 20 - - - - -
R412021836 MSC-08 4) 40-80 30 - - - - -
7472D00620 MSC-12/ 16 4) 330(;_110500’ 10 - - - - -
7472D00619 MSC-12/16 4) 3306_110500/ 20 - - - - -
R412022650 MSC-12/16 4) 3:;)6_110500/ 30 - - - - -
7472D00623 MSC-20/25 4) 30-200 10 - - - - -
7472D00622 MSC-20 /25 4) 30-200 20 - - - - -
7472D00625 MSC-20/25 4) 40-200 30 - - - - -
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Ammortizzatori industriali, Serie SA1-MC

Temperatura ambiente min./max.: -20 °C ... 80 °C

Filettatura Corsa Assorbi- Assorbimen- Masa efecti- Massa effet- Forzadella Forza della
di fissaggio [mm] mento di to di ener- va me min. tiva me max. molla di molla di
energial/cor- gia/ora max. [kal [kgl ritorno min.  ritorno max.
sa max. [Nm] [N] [N]
[Nm]
M6x0,5 5 1 3000 0.8 2.8 2 5 R412010284
Dimensioni
T
m
& \
O
< == S 1 N h sl AV
ol j Q
. .
D SW E F G
H
L K

A = filettatura di fissaggio
V = angolo d'inclinazione

Filettatura

di fissaggio
R412010291 SA1-MC M12x1 4 10 6 4 25 4 10
R412010292 SA1-MC M12x1 4 10 6 4 25 4 10
R412010293 SA1-MC M12x1 4 10 6 4 25 4 10

Codice K L P T SW W]
R412010291 18.5 52 1 0.6 14 2
R412010292 18.5 52 1 0.6 14 2
R412010293 18.5 52 1 0.6 14 2
\
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R412010284
Dimensioni

D

. I 8
= T — M EET e gAY

E B
— k) R
1] sw2 | E | i
H .G .|
L K

A = filettatura di fissaggio
V = angolo d'inclinazione
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Ammortizzatori industriali, Serie SA1-MC

Temperatura ambiente min./max.: -20 °C ... 80 °C

Filettatura Corsa Assorbi- Assorbimen- Masa efecti- Massa effet- Forzadella Forza della
di fissaggio [mm] mento di to di ener- va me min. tiva me max. molla di molla di
energial/cor- gia/ora max. [kal [kgl ritorno min.  ritorno max.
sa max. [Nm] [N] [N]
[Nm]
M14x1,5 14 30 50000 9.9 76 13 23 R412010305
\
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Dimensioni
o
I Q
|
i AN
< o N I i I EE—
i
w \
D SW1 | | E sw2 ||F
L K
A = filettatura di fissaggio
V = angolo d'inclinazione
Codice Tipo plietiatuia 2B D E F K L SWi1
di fissaggio

R412010307 SA1-MC M20x1,5 6 10.5 6 25 13 75 18

R412010308 SA1-MC M20x1,5 6 10.5 6 25 13 75 18

R412010309 SA1-MC M20x1,5 6 10.5 6 2.5 13 75 18

R412010310 SA1-MC M25x1,5 8 9.5 8 35 25 108 23

R412010311 SA1-MC M25x1,5 8 9.5 8 3.5 25 108 23

R412010312 SA1-MC M25x1,5 8 9.5 8 3.5 25 108 23

Codice Sw2 W]

R412010307 24 4

R412010308 24 4

R412010309 24 4

R412010310 30 2

R412010311 30 2

R412010312 30 2
R412010305
Dimensioni

Q
. A
~
N B ] T 2
N & —
D
swe
! £ ol
iL A
A = filettatura di fissaggio
V = angolo d'inclinazione
4
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Ammortizzatori industriali, Serie SA2-RC per Minislitta, Serie MSC

Temperatura ambiente min./max.: -20 °C ... 80 °C

Filettatura Corsa Assorbi- Assorbimen- Masa efecti- Massa effet- Forzadella Forza della
di fissaggio [mm] mento di to di ener- va me min. tiva me max. molla di molla di
energial/cor- gia/ora max. [kal [kgl ritorno min.  ritorno max.
sa max. [Nm] [N] [N]
[Nm]
M8x1 7 3 14100 1.7 50 2.5 6 R412010370
M12x1 10 8 26000 5 57 3.5 7 R412010371
)

EMERSON.


https://www.emerson.com/en-de/catalog/aventics-sku-r412010370
https://www.emerson.com/en-de/catalog/aventics-sku-r412010371
https://www.emerson.com/en-de

Cilindri con guide AVENTICS Serie MSC

134
2026-03-24

Dimensioni
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Bloccaggio in finecorsa, Serie LU
Temperatura ambiente min./max.: 0 °C ... 60 °C )
Temperatura del fluido min./max.: 0 °C ... 60 °C [ ‘

Dimensioni
L1
N L4 _ L2
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H1
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Materialnummer

19,5/ 38,3/
R402006023 8/12/16 16 M5 M8x1 231282 37 6.5 35.3/345 24
R402006027 20/25 19 M5 M10x1 36,5/42,5 46.2 8.4 42.8 30.3
Materialnummer SWi1 W1 W2
R402006023 13 19,3/10/10 5
R402006027 16 11,5/14,8 35/5

Campo di regolazione della corsa con corsa di ritorno fino a max. [[5] mm]
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Sensori, Serie ST4

Montaggio diretto per serie: PRA, SSI, GSU, RTC, CKP, GPC, MSC, MSN, RCM, CVI
Montaggio indiretto per serie: MNI, CSL-RD, ICM

Attacco elettrico 2, tipo: estremita cavo aperte

Certificati: UL (Underwriters Laboratories), cULus, RoHS

Temperatura ambiente min./max.: -30 °C ... 80 °C

Tipo di Lunghez- Corrente di ~ Corrente di Tensione Tensione Esecuzione Codice
contatto zacavoL commutazio- commutazio- diesercizio diesercizio
[m] ne DC, max. ne AC, max. DC, min. DC, max.
[A] [A] [V DC] [V DC]
e Reed 3 0.13 0.13 5 30| Protetto con- R412019488
bo 1 ... tro I'inversio-
ne di polarita
el " Reed 5 0.13 0.13 5 30| Protetto con- R412019489
Lo | tro I'inversio-
ne di polarita
7—0—“ - | PNP elettroni- 3 0.1 10 30 a prova di R412019680
ﬂ— BK Ru . .
e o ) co corto circuito,

Protetto con-
tro l'inversio-
ne di polarita

T /PPro——: | PNP elettroni- 5 0.1 10 30 a prova di R412019681

I :zj co corto circuito,
PNP |BU _

Protetto con-

tro l'inversio-
ne di polarita

7“ . NPN 3 0.1 10 30 a prova di R412019684
ot corto circuito,

Protetto con-
tro l'inversio-
ne di polarita

m . NPN 5 0.1 10 30 a prova di R412019685

corto circuito,
Protetto con-
tro l'inversio-
ne di polarita
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Dimensioni
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1) LED 2) Punto di commutazione
L = lunghezza cavo BN = marrone, BK = nero, BU = blu

Codice A B C
R412019488 26.3 6.3 20.3
R412019489 26.3 6.3 20.3
R412019680 23.7 2.8 17.7
R412019681 23.7 2.8 17.7
R412019684 23.7 2.8 17.7
R412019685 23.7 2.8 17.7
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Sensori, Serie ST4

Montaggio diretto per serie: PRA, SSI, GSU, RTC, CKP, GPC, MSC, MSN, RCM, CVI
Montaggio indiretto per serie: MNI, CSL-RD, ICM

Attacco elettrico 2, tipo: Connettore

Certificati: UL (Underwriters Laboratories), cULus, RoHS

Conexion eléctrica 2, numero poli: A 3 poli

Temperatura ambiente min./max.: -30 °C ... 80 °C

Tipo di Lunghez- Corrente di  Corrente di Tensione Tensione Esecuzione Codice
contatto zacavoL commutazio- commutazio- diesercizio diesercizio
[m] ne DC, max. ne AC, max. DC, min. DC, max.
[A] [A] [V DC] [V DC]
P e Reed 0.3 0.13 0.13 5 30| Protetto con- R412019490
oo 1 tro I'inversio-
ne di polarita
[ e Reed 0.5 0.13 0.13 5 30| Protetto con- R412019686
o] tro I'inversio-
ne di polarita
7&0_* PNP elettroni- 0.3 0.1 10 30 a prova di R412019493
I f co corto circuito,
s ) Protetto con-

tro l'inversio-
ne di polarita

T /PPro——: | PNP elettroni- 0.5 0.1 10 30 a prova di R412019687

I co corto circuito,
e gL Protetto con-
tro l'inversio-
ne di polarita
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Dimensioni

[

M8

1) LED 2) Punto di commutazione
L = lunghezza cavo

Codice A B C
R412019490 26.3 6.3 20.3
R412019686 26.3 6.3 20.3
R412019493 23.7 2.8 17.7
R412019687 23.7 2.8 17.7

R412019490, R412019686, R412019493, R412019687
occupazione pin M8x1 (a 3 poli)

1 4 3

Pin Occupazione
1 (+)
3 Q)
4 (OUT)

!

4

&
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Sensori, Serie ST4

Montaggio diretto per serie: PRA, SSI, GSU, RTC, CKP, GPC, MSC, MSN, RCM, CVI
Montaggio indiretto per serie: MNI, CSL-RD, ICM

Attacco elettrico 2, tipo: Connettore

Certificati: UL (Underwriters Laboratories), cULus, RoHS

Conexion eléctrica 2, numero poli: A 3 poli

Temperatura ambiente min./max.: -30 °C ... 80 °C

Tipo di Lunghez- Corrente di ~ Corrente di Tensione Tensione Esecuzione Codice
contatto zacavoL commutazio- commutazio- diesercizio diesercizio
[m] ne DC, max. ne AC, max. DC, min. DC, max.
[A] [A] [V DC] [V DC]
" Reed 0.3 0.13 0.13 5 30| Protetto con- R412019688
oo ] tro l'inversio-
ne di polarita
B“ o—— PNP elettroni- 0.3 0.1 10 30 a prova di R412019689
A co corto circuito,
— - Protetto con-
tro l'inversio-
ne di polarita
Dimensioni
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1) LED 2) Punto di commutazione
L =lunghezza cavo

Codice A B C
R412019688 26.3 6.3 20.3
R412019689 23.7 2.8 17.7
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R412019688, R412019689

1 4

Pin Occupazione

1 +)

3 )

4 (OUT)

s
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Sensori, Serie ST4

Montaggio diretto per serie: PRA, SSI, GSU, RTC, CKP, GSP, MSC, MSN, RCM, CVI
Montaggio indiretto per serie: MNI, CSL-RD, ICM

Attacco elettrico 2, tipo: Connettore

Certificati: UL (Underwriters Laboratories), cULus, RoHS

Conexion eléctrica 2, numero poli: A 3 poli

Temperatura ambiente min./max.: -30 °C ... 80 °C

Tensione
di esercizio
DC, min.
[V DC]

Corrente di Corrente di
commutazio- commutazio-

Tipo di
contatto

Lunghez-
zacavo L
[m] ne DC, max.

ne AC, max.
[A] [A]

Tensione
di esercizio
DC, max.

[V DC]

Esecuzione

Codice

Reed 0.3 0.13 5

0.13

30

Protetto con-
tro I'inversio-
ne di polarita

R412019682

V- — | PNP elettroni- 0.3 0.1 10
o= o

30

a prova di
corto circuito,
Protetto con-
tro I'inversio-
ne di polarita

R412019683

NPN 0.3 0.1 10

30

a prova di
corto circuito,
Protetto con-
tro l'inversio-
ne di polarita

R412019694

EMERSON.
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Dimensioni
A
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B 2’9 Fem— ——
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4 1
~36
= L —
1) LED 2) Punto di commutazione
L = lunghezza cavo
Codice A B (e}

R412019682 26.3 6.3 20.3

R412019683 23.7 2.8 17.7

R412019694 23.7 2.8 17.7

R412019682, R412019683, R412019694
occupazione pin M8x1 (a 3 poli)

1 4 3

Pin Occupazione
1 ()
3 )
4 (OuT)

4

&
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Sensori, Serie ST4-2P

Montaggio diretto per serie: PRA, SSI, RTC, GPC, MSC, MSN, RCM, CVI
Montaggio indiretto per serie: MNI, CSL-RD, ICM

Attacco elettrico 2, tipo: Connettore

Certificati: RoHS

Conexion eléctrica 2, numero poli: 4 poli

Temperatura ambiente min./max.: -20 °C ... 75 °C

R
PNP |4 8K ' 1o-Link

Larghezza Tipo di Attacco elet- Conexion
scanalatura contatto trico taglia eléctrica
numero poli
Scanalatura a | PNP elettroni- M8x1 4 poli R412025689
C4mm co
Dimensioni
1% * 2% 3* *

M12x1

1* = vite di fissaggio 2* = tasto teach 3* = LED

L = lunghezza cavo

Occupazione PIN: 1 = (+), 2 = (OUT), 3 = (-), 4 = (OUT) Link IO
* Punto di commutazione

R412025689

Pin Occupazione
1 *)
2 (OuUT)
3 )
4 (ouT)
10-Link

EMERSON.
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Sensori, Serie ST4-2P

Montaggio diretto per serie: PRA, SSI, RTC, GPC, MSC, MSN, RCM, CVI
Montaggio indiretto per serie: MNI, CSL-RD, ICM

Attacco elettrico 2, tipo: Connettore

Certificati: RoHS

Conexion eléctrica 2, numero poli: 4 poli

Temperatura ambiente min./max.: -20 °C ... 75 °C

PNP [4 Bk R

Larghezza Tipo di Attacco elet- Conexion
scanalatura contatto trico taglia eléctrica
numero poli
Scanalatura a | PNP elettroni- M8x1 4 poli R412010140
C4mm co
Dimensioni
1* *

M8

©
[
22,2
w
w

~40

98 30

6,5

4.5
1* = vite di fissaggio 2* = tasto teach 3* = LED

L = lunghezza cavo
* Punto di commutazione

R412010140

Pin Occupazione
1 *)
2 (ouT)
3 )
4 (OUT)

EMERSON.
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Efficient pneumatic solutions, our program:
cylinders and drives, valves and valve systems,
air supply management, proportional pressure
control valves
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